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Sakerhetsinformation

VIKTIGT: Lis denna manual innan du installerar,

ansluter och anvinder produkten. Spara manualen
for framtida bruk.

/A FARA

Indikerar en omedelbar fara som leder till
dodstall eller allvarlig personskada om den inte
undviks.

ARNING
Indikerar en fara som kan leda till dodsfall eller
allvarlig personskada om den inte undviks.

AFORSIKTIGHET
Indikerar en fara som kan leda till lindrig eller
mattlig personskada om den inte undviks.

Auvser forhallanden som inte r6r personskada, till
exempel skador pd utrustning eller egendom.

A VARNING - Risk for personskada

Denna apparat far anvandas av barn over

8 ar, personer med fysiska eller psykiska
funktionshinder samt personer som saknar
erfarenhet, men endast under forutsattning
att de har fatt noggranna instruktioner om
apparatens funktioner och eventuella risker.
Barn far ej leka med apparaten. Rengoring
och underhall far ej utféras av barn utan att
de har tillsyn. Barn under 3 ar ska inte vara
i ndrheten utan standig tillsyn. Barn mellan
3 och 8 ar far endast satta pa och stanga av
apparaten om den star pa lamplig plats och
de har fatt instruktioner om tillvagagangssatt
eller har tillsyn. De ska aven informeras om
mojliga faror. Barn i aldern 3 till 8 ar far inte
satta i kontakten, &ndra installningar eller
utfora skotsel/underhall.

Installationen skall utféras av kvalificerad
och behdrig personal.

A VARNING - Risk for 6verhettning och
brand

Varmarens data for spanning och effekt
framgar av det elschema som sitter monterat
pa insidan av locket samt av markskylten pa
utsidan av locket. Av elschemat framgar det
ocksa information om éverhettningsskydden.

A FORSIKTIGHET - Risk for funktions-
storning

Tillaten omgivningstemperatur ar -20 °C...
+30 °C. Varmaren ar tillverkad fér en max-
imal tillaten utgaende lufttemperatur pa 50
°C.

A FARA - Risk for elshock och brand

Varmaren skall anslutas till kraftnatet med
fast forlagd kabel. En allpolig brytare skall
inga i den fasta installationen. Kabelgenom-
foringar skall véljas av sadan typ att varma-
rens kapslingsklass bibehalls. Varmarens
IP-klass framgéar av markskylten.

brand

For varmare av typ -AL och -AWL ska
lufthastigheten genom varmaren normailt
vara minst 1,5 m/s. Om varmaren &r ut-
rustad med lagbelastade varmeelement (-P
i modellkoden) ar lagsta tillatna lufthastighet
0,5 m/s. Varmaren ska vara kopplad sa

att kraftmatningen inte kan slas till utan att
tillhérande flakt dessforinnan eller samtidigt
startas, och flakten far inte stdngas av utan
att kraftmatningen till vdrmaren dessforinnan
eller samtidigt bryts. Anslutningsplintar 29
och 30 ska forreglas, exempelvis via tryck-
vakt, om annan motsvarande saker forreg-

ling inte uppfylls.

Varmare av typ -QAL och -QAWL har inbyg-
gd flédesgivare som automatiskt begransar
effekten nar lufthastigheten understiger 1,5
m/s och stanger av varmen nar lufthas-
tigheten understiger 0,7 m/s. Inkommande
luft till dessa varmare ska vara filtrerad for
att minimera risken for nedsmutsning av
luftflddesmatsystemet.

AFORSIKTIGHET - Risk for oonskat
driftstopp

For att undvika att dverhettningsskydden
I0ser ut av eftervarme bor efterblasning ske
tills den utgaende lufttemperaturen understi-
ger 40 °C.

OBS — Produktéverensstimmelse

Varmaren ar CE-markt och tillverkad i en-
lighet med féljande standarder:
EN 60335-1 / EN 60335-2-30 /
EN 61000-6-2 / EN 61000-6-3 / EN 62233.
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Produktbeskrivning

VFL /VFLPG /VTL / VRA / ir elektriska rek-
tangulira kanalvirmare avsedda f6r uppvirmning
av ventilationsluft i enskilda rum, zoner eller hela
byggnader. Produkterna kan anvindas som huvud-
virme, forvirme eller eftervirme i ventilationssys-
tem. Kanalvirmarna dr konstruerade f6r montage
i rektangulira ventilationskanaler och finns i flera
storlekar och effektutféranden, se figur 1

fig.1 K= 150mm fér modell M och 200mm f6r ViCi.

Typbeteckning

Figur 2 visar ett exempel pa hur kanalvirmarens typ-
beteckning dr uppbyggd. Typbeteckningen beskriver

viarmarens utférande och tekniska egenskaper, sdsom

modell, dimensioner, effekt, spanning, kapslingsklass

och 6vriga valbara alternativ.

Tabellen nedan visar ett exempel pd en komplett
typbeteckning samt hur respektive del ska tolkas.
Den faktiska typbeteckningen for levererad produkt
kan skilja sig beroende pa valt utférande och konfig-

uration.

Utforande | Modell Dimensioner Effekt Huvudspénning | Material | Kapslingsklass | Elektrisk | Utgaende | Luftriktning | Kabelintag
(BxHxD) (holje) isolering | lufttemp
VFLPG ViCi-AL | 1200x500x370 | 100kW 400V3 MG 1P43 NI 50°C R RM
fig.2
Utféranden VFL — med flinsar Material pa holjet MG = Magnelis, ZM 310
VFLPG - passande mot PG-gejd S = Rostfritt, EN 1.4301
VTL - for insticksmontage SA = Rostfritt syrafast, EN 1.4404
VRA - for aggregat
Modell M - For extern styrutrustning Elektrisk isolering NI = Normal elektrisk isolering
RI = Forstarkt elektrisk isolation
ViCi - Inbyggd styrutrustning

fig.3




ViCi styrkort

Typbeteckningen for ViCi-styrkort dr uppbyggd for att tydligt ange
vilken typ av reglerprincip och vilka funktioner styrkortet dr utrustat
med. Beteckningen bestér av grundnamnet ViCi 6ljt av bokstaver
som beskriver styrsitt och eventuella tilliggsfunktioner.

Q - Elektronisk flodesgivare

Beteckningen Q anger att styrkortet ar utrustat med inbyggd elekt-
ronisk flédesgivare. Flodesgivaren 6vervakar luftflédet i kanalen och
foérhindrar att virmaren ér i drift vid otillricklig lufthastighet, vilket
skyddar virmaren mot éverhettning och moéjliggor installation utan
extern flodesvakt.

O - Givarstyrd reglering

Beteckningen O anger att styrkortet r avsett f6r temperaturreglering
via givare. Regleringen sker med en eller tva temperaturgivare av typen
PT100, PT1000 eller NTC.

Vid anvindning av NTC-givare finns mojlighet till extern borvirdes-
instillning, medan PT100 och PT1000 endast medger intern
bérvirdesinstillning. Min- och maxtemperatur f6r tilluften stills
internt pd styrkortet oavsett givartyp.

A - Signalgivande styrning

Beteckningen A anger att styrkortet dr avsett for styrning via extern
styrsignal, exempelvis analog signal som 0...10 V, 2...10 V eller 4...20
mA. Effektuttaget regleras proportionellt mot inkommande styrsignal.

AW - PWM

Betickningen W anger att styrkortet dr avsett {6r styrning via PWM.

L - Larmrela

Beteckningen L anger att virmaren ir utrustat med larmreld med po-
tentialfri kontakt. Larmreldet indikerar exempelvis spanningsbortfall
eller utlést manuellt aterstillbart 6verhettningsskydd.




Montering

Detta avsnitt beskriver krav och anvisningar for
korrekt montering av virmaren. Felaktig montering
kan leda till funktionsstérningar, 6verhettning eller
sakerhetsrisker.

Monteringsforfarande

Monteringen ska utforas av behorig personal och i
enlighet med dessa anvisningar.

1. Kontrollera att varmaren ar avsedd for
aktuell kanalstorlek, luftfldde och anvand-
ningsomrade.

2. Sakerstall korrekt luftriktning enligt pilmark-
eringen pa varmaren.

3. Montera varmaren i horisontell eller vertikal
kanal enligt tillatha monteringslagen.

4. Fixera varmaren i kanalsystemet enligt gal-
lande standarder och vedertagen installa-
tionspraxis.

5. Sakerstall att varmaren ar atkomlig for ins-
pektion, service och eventuellt utbyte.

Foljande avsnitt anger krav och begrinsningar som
ska uppfyllas vid montering av virmaren.

Krav pa behorig installator

Installationen ska utf6ras av behorig och kvalificerad
personal. Elinstallation fir endast utforas av ett reg-

istrerat elinstallationsforetag i enlighet med gillande
lagar, foreskrifter och standarder.

Luftriktning

Luftriktningen genom virmaren ska alltid f6lja pil-
markeringen pa kopplingsladans sida. Felaktig luftrik-
tning kan medf6ra 6verhettning och driftstérningar.
Vid montage i vertikal kanal ska luftriktningen vara
uppét. Nedatriktat luftfléde kan medfora att Gverhet-
tningsskydden inte 16ser ut i tid.

Monteringslage

Virmaren kan monteras i horisontell eller vertikal
kanal. Figur 4 visar tillitna och otillitna montering-
sligen.

== K

fig. 4
Foljande krav giller:

» Kopplingsladan far placeras at sidan eller
vridas upp till 90°.

* Montering med kopplingsladan uppat eller
nedat ar inte tillaten.
Avstand till brannbart material

Avstindet mellan virmarens platholje och trd eller
annat brannbart material ska vara minst 100 mm.

Placering i kanalsystemet

For att sikerstilla ett jamnt luftfléde genom vir-
maren ska tillrickligt avstind hallas till kanalbéjar,
spjdll, filter eller andra komponenter.

* Minsta rekommenderade avstand fore och
efter varmaren ar varmarens diagonalmatt.

» Otillrackligt avstand kan orsaka ojamnt luft-
flode och leda till att 6verhettningsskyddet
I@ser ut.

Skydd mot beréring

Oppningar mot rum ska forses med ett fast monterat
galler eller tilluftsdon som skydd mot beréring av
virmeelementen, i de fall virmaren inte dr utrustad

med integrerat skyddsgaller.

Isolering

Virmaren fér isoleras i enlighet med gillande
bestimmelser for ventilationskanaler och ventilation-

saggregat.
Foljande giller:
» Isoleringen ska besta av obrannbar isolering

» Isoleringen far inte tacka lock, markskylt eller
varningsskylt.

» Locket ska alltid kunna 6ppnas for service
och inspektion.



Temperatur- och miljokrav
Driftforutsittningar:

« Tillaten omgivningstemperatur: —20 till +30 °C.
* Min tillaten ingaende lufttemperatur: —25 °C.

* Max tillaten utgaende lufttemperatur: Se var-
marens markskyit.

Lufttemperaturkraven ska sikerstillas av installatéren.

Hantering och
Underhall

Hantering

Lyft och montering skall utforas pa ett sikert sitt
f6r att forhindra personskador till f6ljd av virmarens
vikt. Personlig skyddsutrustning, sisom handskar,
skall anvindas vid hantering p4 grund av eventuella
vassa kanter. Vid behov skall godkind lyftanordning

anvindas i enlighet med gillande standarder.

Underhall

1. Periodisk funktionskontroll samt efterdrag-
ning av anslutningar till kraftmatningen skall
utféras minst en gang per ar.

2. For att bibehalla isolationsmotstandet i
varmeelementen bor dessa kopplas in och
vara i drift minst var tredje manad. Drift
under 24 timmar rekommenderas. Kortare
driftstid, minst 4—8 timmar, kan vara tillrack-
lig forutsatt att elementen uppnar normal
arbetstemperatur.

Lagring

Om inte viarmaren tas i drift inom tre méinader skall
den f6rvaras i torrt utrymme (max 40% RH).



Funktionsoversikt vl vipi

och indikering

Komponentbeskrivning och

Lysdioder

ID

Benimning

Aktiverad Inaktiverad

Int/Ext Int/Ext

fig.5

v]JP4 v]JP4

Aktiverad Inaktiverad

fig.6

Beskrivning

Q/X9

Flodesgivare / Forregling

Flodesgivare finns i virmare med Q_i modellbeteckningen. I virmare utan flédes-
givare anvinds istillet anslutningsplint 29 och 30 fér anslutning av exempelvis
tryckvakt.

P1 Intern bérvirdespotentiometer Intern potentiometer for instillning av borvirde. Nar JP1 dr aktiverad, (se figur 5),
anvinds P1 i samverkan med temperaturgivare anslutna till Sensor 1 (anslutning-
splint 21, 22 och 23). Funktionen ér oberoende av vald givartyp (NTC, Pt1000 eller
Pt100). Extern bérvirdespotentiometer kan endast anvindas i kombination med
NTC-givare.

P2 Bérvirdespotentiometer MAX Potentiometer for instillning av maximal temperaturbegrinsning. Se avsnitt MIN/
MAX (option).

P3 Bérvirdespotentiometer MIN Potentiometer for instillning av minimum temperaturbegrinsning, Se avsnitt MIN/
MAX (option).

JpP1 Bygel intern Aktiverar eller inaktiverar den interna bérvirdespotentiometern P1, se figur 5.

bérvirdespotentiometer

JpP2 Bygel MAX Aktiverar eller inaktiverar borvirdespotentiometer f6r MAX-begrinsning. Se
avsnitt MIN/MAX (option).

JpP3 Bygel MIN Aktiverar eller inaktiverar borvirdespotentiometer for MIN-begrinsning. Se avsnitt
MIN/MAX (option,).

JpP4 Bygel statuslarm Aktiverar eller inaktiverar statuslarmfunktionen pa plint 27 och 28, se figur 6.
Statuslarm anvinds normalt for att indikera Gverhettning, men kan 4ven indikera
valfri status, se LD6

ID Benimning Indikering / Funktion

LD1 Drift Blinkar gront vid normal drift. Blinkar r6tt 1 ging foljt av uppehill i 2 sekunder for
att indikera fel i sensor 1. Blinkar rott 2 ganger foljt av uppehill i 2 sekunder for att
indikera fel i sensor 2.

LD3 Aterstillning MODBUS Lyser gront nir SW6 ir aktiverad, vilket aterstiller enhetens MODBUS ID-adress
till 114.

LD4 Triac L1 Lyser gront nir triac for L1 styrs ut.

LD5 Triac L3 Lyser gront nir triac for L3 styrs ut. Giller endast vid 3-fas.

LDé6 OVR HEAT Lyser rott for statusindikering, till exempel vid 6verhettning, om JP4 dr aktiverad
och forbindelsen mellan anslutningsplintarna 27 och 28 ir bruten. Utstyrning av
effekt forhindras. Se mer information under avsnitt Statusindikering via MODBUS.

LD7 FLOW LOW Med flédesgivare: Slickt vid lufthastighet 21,5 m/s. Blinkar vid <1,5 m/s men 20,7

m/s (effekten begrinsas). Lyser fast vid <0,7 m/s (utstyrning av effekt forhin-
dras). Utan flédesgivare: Plint 29 och 30 anvinds. Lysdioden ir slickt vid sluten
forbindelse och lyser fast vid bruten forbindelse, vilket férhindrar utstyrning av
effekt. Giller nir SW8 ir i lige OFF. Vid SW8 i lige ON asidositts forreglingen.




Med flodesgivare
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Styrning och
Installningar

DIP-switchar
SW = Switch

Benidmningen SW anvinds i denna manual for att

ange enskilda omkopplare i DIP-switchblocket.

SW1  Stop bits

Anvinds {6r instillning av antal stoppbitar
for kommunikation.

SW2  Parity 1

Anvinds f6r instillning av paritet f6r kom-
munikation.

SW3  Parity2
Anvinds i kombination med SW2 {6r val
av paritetslige.

SW4  Baudrate 1
Anvinds {6r instillning av kommunika-
tionshastighet.

SW5  Baudrate 2

Anvinds i kombination med SW4 for val
av kommunikationshastighet.

SW6 Reset (MODBUS)

Nir SW6 ir aktiverad aterstills enhetens
MODBUS ID-adress till 114.

SW7  Styrsignal 0...10 V
Nir SW7 ir instilld i lige ON ska styrsig-
nal 0...10 V eller PWM anslutas till plint
19 och 20.1 alla 6vriga fall ska SW7 vara
instilld i lige OFF.

SW8  Forregling / Flodesgivare

Nir SW8 = OFF giller normal forregling.

»  ViCi-AL / ViCi-AWL.: batteriet ska
toreglas mot luftflodet genom plint
29-30. Slutning mellan 29-30 tilldter
virmarens drift.

*  ViCi-QAL / ViCi-QAWL.: flédesgiv-
are aktiveras.

Nir SW8 = ON isidositts forreglingen:

+  ViCi-AL / ViCi-AWL: forregling via
plint 29-30 inaktiveras.

*  ViCi-QAL / ViCi-QAWL: flédesgiv-
are inaktiveras.

Vid SW8 = ON ska forregling sakerstillas

pa annat sitt. Samtliga modeller kan dven

torreglas pa plint 27 och 28, se LD6 eller

avsnitt Statusindikering via MODBUS.

Styrsignal

Styrkortet dr autodetekterande och kinner av
vilka anslutningar som anvinds, men kan inte
avgdra om en styrsignal till anslutning 19 och
204r0...10 Veller 2...10 V. Dirfor méste SW7
stillas i lage "ON” nir styrsignalen 4r 0...10

V eller PWM. 1 alla 6vriga fall ska SW7 vara
instélld pa "OFF”.

Energimatning

Om virmaren har energimitning maste den
styras med MODBUS eller 0...10 V, och di ska
SWY7 vara instilld pd "ON”. Energimitning dr

ett tillval som gors i sammband med bestillning.




MODBUS-installningar

DIP-switchar 1-6 anvinds for instillning av kom-
munikationsparametrar f6r MODBUS samt for
iterstallning av MODBUS-adress.

Pilarna p4 illustrationen visar switcharnas lige, ddr
upp motsvarar ON och ned motsvarar OFF.
Andringar av DIP-switcharnas instillning ska ut-
f6ras med spinningslos enhet.

Efter dndring ska virmaren startas om for att in-
stillningarna ska trida i kraft.

Anmarkning

Samtliga kommunikationsparametrar (stoppbitar,
paritet och baudrate) méste vara korrekt instéllda
och overensstimma med den MODBUS-master
som anvinds for att kommunikation ska fungera.

For en fullstindig beskrivning av MODBUS-reg-
istren, se avsnittet om MODBUS-register.

SW1 - Stop bits

SW1 anvinds for instillning av antal stoppbitar vid
seriell kommunikation.

SW1 i lige OFF: 1 stop bit

SW1 i lige ON: 2 stop bits

Instillningen ska dverensstimma med den MOD-
BUS-master som anvinds.

1 stop bit 2 stop bits

fig.9

SW2 och SW3 - Paritet

SW2 och SW3 anvinds i kombination for instilln-
ing av paritet.

SW2 OFF, SW3 OFF: Ingen paritet

SW2 OFF, SW3 ON: Jimn paritet (Even)

SW2 ON, SW3 OFF: Udda paritet (Odd)

SW2 ON, SW3 ON anvinds inte.

G—

ISlsl!

No parity

Odd parity

Even parity

fig. 10

10

SW4 och SW5 - Baudrate

SW4 och SW5 anvinds i kombination for installn-
ing av kommunikationshastighet (baudrate).

SW4 OFF, SW5 OFF: 9 600 baud

SW4 OFF, SW5 ON: 19 200 baud

SW4 ON, SW5 OFF: 38 400 baud

SW4 ON, SW5 ON: 115 200 baud

Vald baudrate ska 6verensstimma med instillningen
i den anslutna MODBUS-utrustningen.

it W O 1
45 45 45 45

9 600 19 200 38 400

115 200

fig. 11

SW6 - Aterstallning av MODBUS-adress

SW6 anvinds for dterstillning av enhetens MOD-
BUS-ID-adress.

SWé i lige OFF: Normal drift

SW6 i lige ON: MODBUS-ID-adress aterstills till
114.

Efter aterstillning ska SW6 stillas tillbaka i lige
OFF innan normal drift dterupptas.

Reset to MODBUS default adress 114

fig. 12




Inkopplingsanvisningar

Larmrela (potentialfri kontakt)

Virmare vars artikelnummer innehéller bokstaven
"L” dr utrustade med ett potentialfritt larmreld som
mojliggor extern indikering av drift- eller felalarm.
Larmreldet har en vixlingskontakt (NO/NC) och
ansluts enligt figur 13. Kontakterna kopplas om vid
spanningsbortfall eller nir det manuella 6verhet-
tningsskyddet utloses, och kan anvindas {6r sig-
nalering till ett 6verordnat system.

fig.13
Kraftmatning

Figur 14 visar anslutning av kraftmatning till vér-
maren. Virmaren ansluts enligt mirkdata pa typsky-

Iten. Skyddsjord (PE) ska alltid anslutas. Kraftmat-
ningens utfoérande ska folja gillande foreskrifter.

Mandoverspanning

Figur 15 visar anslutning av mandverspanning 230 V
AC. Manéverspinningen anvinds for styr- och sik-
erhetsfunktioner och ska anslutas via extern brytare
eller forregling enligt anliggningens krav.

7 8

O_OTO_L

fig. 15
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fig. 14



Inkopplingsanvisningar
ViCi-AL

1.ViCi-AL

Extern styrning med 0...10 V DC
Virmaren styrs via en extern 0...10 V DC-signal.
Styrsignalen ansluts till avsedd plint enligt figuren.
Virmeeffekten regleras linjirt mellan 0 och 100 %.

Vid anvindning av extern styrsignal 0...10 VDC
ska omkopplare SW7 vara instilld i lige ON.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

O MAX
]2 =

ILIOOPIOO0IIOI00OI0Y
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 21 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

..... A
0..10vDC

2.ViCi-AL
Extern styrning med 2...10 V DC

Virmaren styrs via en extern 2...10 V DC-signal.
Vid 2 V erhills minsta effekt och vid 10 V maximal
effekt.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

O

MAX
A =
glOl cem

ceeecseceececee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000

TG-K360
(Option MIN/MAX)
...... i
2..10VDC
3.ViCi-AL
Extern styrning med 4...20 mA =
Virmaren styrs via en extern 4...20 mA-signal ‘5@
ansluten till angiven signalinging. Regleringen av
virmeeffekten sker proportionellt mot insignalen. MAX
Option MIN/MAX B =
ption sl o=
M\N
Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se Cesesseeseeees

avsnitt Min/Max.
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Inkopplingsanvisningar
ViCi-AWL

4. ViCi-AWL
Extern PWM-styrning

ViCi-AWL ir avsedd for styrning via extern
PWDM-signal. Anvindning av PWM-styrning ska

aktiveras vid fabrik och maste anges vid bestillning.

PWDM-styrning kan dven aktiveras via MODBUS.
Virmeeffekten regleras med en PWM signal. Vid
anvindning av extern styrsignal PWM ska omkop-
plare SW7 vara instilld i lage ON.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

ICOO0OO00OO00O0]
1516 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 21 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

Inkopplingsanvisningar
ViCi-QAL

5.ViCi-QAL
Extern styrning med 0...10 V DC

Virmaren styrs via en extern 0...10 V DC-signal.
Styrsignalen ansluts till avsedd plint enligt figuren.
Virmeeffekten regleras linjirt mellan 0 och 100 %.
Vid otillrdckligt luftflode begrinsar eller stinger
flédesgivaren automatiskt virmeeffekten, vilket
indikeras via lysdiod (LD7 / FLOW LOW) pa kret-
skortet.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

CIOOCI0OI00I0IO000]

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

-+
0..10VDC
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6. ViCi-QAL

Extern styrning med 2...10 V DC

Virmaren styrs via en extern 2...10 V DC-signal.
Vid 2 V erhills minsta effekt och vid 10 V maximal
effekt.

Vid otillrickligt luftflode begrinsar eller stinger
flsdesgivaren automatiskt virmeeffekten, vilket
indikeras via lysdiod (LD7 / FLOW LOW) pa kret-
skortet.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

©) 3 O
BB
-
- ixe
2 =
MIN f
3 o
0000000000000
15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)
-+
2..10vDC

7.ViCi-QAL
Extern styrning med 4...20 mA

Virmaren styrs via en extern 4...20 mA-signal
ansluten till angiven signalinging. Regleringen av
virmeeffekten sker proportionellt mot insignalen.
Vid otillrickligt luftfléde begrinsar eller stinger
flsdesgivaren automatiskt virmeeffekten, vilket
indikeras via lysdiod (LD7 / FLOW LOW) pa kret-
skortet.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

7
O M\N
000000000000
15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000 /NTC
(Option MIN/MAX)

4..20mA

Inkopplingsanvisningar
ViCi-QAWL

8.ViCi-QAWL

Extern PWM-styrning

ViCi-QAWL ir avsedd for styrning via extern
PWDM-signal. Anvindning av PWM-styrning ska
aktiveras vid fabrik och maste anges vid bestillning.
PWDM-styrning kan dven aktiveras via MODBUS.
Virmeeffekten regleras med en PWM signal. Vid

anvindning av extern styrsignal PWM ska omkop-
plare SW7 vara instilld i lage ON.

Option MIN/MAX

Kan anvindas med detta inkopplingsalternativ. Se
avsnitt Min/Max.

T

©OOOOO0IB00CO00
1516 17 1810 20 212223 2425 %6 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

PWM



Inkopplingsanvisningar
MODBUS

Externstyrning i kombination med
MODBUS

ViCi ir forberedd for MODBUS-kommunikation
och dr kompatibel med samtliga inkopplingsalterna-
tiv. Vid samtidig anslutning prioriteras styrning via
MODBUS. Instillningar for kommunikation, adress
och funktion gors enligt avsnittet Styrning och in-
stillningar. For en fullstindig beskrivning av MOD-
BUS-registren, se avsnittet om MODBUS-register.

O MAX

I©OOOOITOOO00O0
1516 17 18 10 20 21 22 23 24 25 26 27 28

MODBUS

)

COGOIO0IOOICI000
15 16 17 18 10 20 2122 23 24 25 26 2728

B A
MODBUS

fig. 16
Statusindikering via MODBUS

Virmarens reld, for virmare med -L i typbetecknin-
gen, kan anslutas till plint 27 och 28 for avlisning av
status via MODBUS, register 700.

Det ir dven mojligt att ansluta valfri statusindikering
via en potentialfri kontakt.

Slutning mellan plint 27 och 28 krivs for att vir-
maren ska tillitas att virma.
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Min / Max

ViCi dr utrustad med en MIN / MAX funktion for
temperaturbegransning.

I denna konfiguration ska den sekundira givaren
vara en NTC-givare (15-10 kQ2). Rekommenderad
givartyp ir TG-K360 eller PT1000. Givaren ansluts
till plint 24 och 25 enligt kopplingsschema, se avsnirtt

inkopplingsanvisningar.
Potentiometer P2 — MAX-temperatur
Instillningsomrade: 20 °C (helt vriden moturs) till

60 °C (helt vriden medurs). Funktionen aktiveras
med bygel JP2, se figur 17.

20°C

> .
5)

60°C

Inaktiverad Aktiverad

AJP2 AJP2

fig.17

Potentiometer P3 — MIN-temperatur

Instillningsomrade: 0 °C (helt vriden moturs) till 30
°C (helt vriden medurs). Funktionen aktiveras med

bygel JP3, se figur 18.

0°C

N\

> .
—15C

30°C

v]JP3 v]JP3
Inaktiverad o[0 O] Aktiverad

fig. 18



Felsokning

Kontroll av luftflode

Overhettning

Om det manuellt aterstillbara 6verhettningsskyddet
har 16st ut, skall f6ljande beaktas:

1. Bryt stromférsorjningen till varmaren.

Luftflddet ir otillrickligt i virmare av typ -QAL och
-QAWL om den réda lysdioden bredvid flodesgiv- 2. Varmarens lock far endast 6ppnas av kvalif-

aren lyser konstant.

icerad och behdrig personal.

Alternativt kan lysdioden LD7 / FLOW LOW blinka,
vilket betyder att regulatorn begrinsar tilliten ut- 3. Faststall och atgarda orsaken till att dver-

styrd eftekt.

Felsokning av styrning

hettningsskyddet har I6st ut.

4. Nar orsaken har atgardats kan éverhet-
tningsskyddet aterstallas.

Full varme utan reglering

Koppla bort ledarna fér styrsignalen och bygla/kortslut signal-
ingangen.

o Om varmen nu kopplas bort, ligger felet i den externa
styrsignalen.

o Om varmen inte kopplas bort och ingen lysdiod ar tand pa
kretskortet, kan felet vara kortslutning i en triac.

Ingen virme

Kontrollera att matningsspéanning finns och att det manuellt
aterstallbara 6verhettningsskyddet inte har 16st ut.

Kontrollera att samtliga forreglingar ar slutna och korrekt
inkopplade (Q / X9 — Flédesgivare / forregling).

Samt installningar for forregling via DIP-switch SW8 ar korrekt
konfigurerade.

Kontrollera att lysdiod LD6 OVR HEAT inte indikerar éver-
hettning eller aktiv forregling. Se avsnitt Statusindikering via
MODBUS.

Kontrollera diod LD4 och LD5, de ska lysa med ett fast gront
sken nar effekt styrs ut.

Koppla bort ledarna for styrsignalen och anslut t.ex. ett 9
V-batteri som styrsignal till plint 19 och 20. SW7 maste vara
ON.

Om varmaren inte startar, ligger felet sannolikt i styrkortet.

16



English

Installation, Operation and
Maintenance Manual for the
VFL, VFLPG, VTL and VRA
models with the ViCi-AL/AWL/
QAL/QAWL control system

Contents

English

Safety information

Product description
Type designation

ViCi control board

Installation

Installation procedure

Handling and maintenance
Handling

Maintenance

Storage
Function overview and indicators

Component description and LEDs

With flow sensor

Without flow sensor

Control and Settings
DIP switches

Control signal

Energy measurement

MODBUS settings

Wiring instructions
Alarm relay

Power supply

Control voltage

Wiring instructions ViCi-AL

Wiring instructions ViCi-AWL
Wiring instructions ViCi-QAL

Wiring instructions ViCi-QAWL

MODBUS wiring instructions

Min / Max

Troubleshooting
Air flow

Overheating

Troubleshooting the control system
MODBUS Input Registers

MODBUS Holding Registers

17

17
18
19
19
20
21
21
22
22
22
22
23
23
24
24
25
25
25
25
26
27
27
27
27
28
29
29
30
31
31
32
32
32
32
97
98



Safety information

IMPORTANT: Read this manual before installing,
connecting and using the product. Keep the manual
for future reference.

A DANGER
Indicates an immediate hazard that will result in
death or serious injury if not avoided.

'ARNING
Indicates a hazard that could result in death or
serious injury if not avoided.

A CAUTION
Indicates a hazard that may result in minor or
moderate injury if not avoided.

Refers to conditions not involving personal inju-
ry, such as damage to equipment or property.

This appliance may be used by children
over 8 years of age, persons with physical
or mental disabilities, and persons with no
experience, but only provided they have
received thorough instructions on the ap-
pliance’s functions and any risks. Children
must not play with the appliance. Cleaning
and maintenance must not be carried out

by children unless they are supervised.
Children under 3 years of age must not be
in the vicinity without constant supervision.
Children between 3 and 8 years of age may
only switch the appliance on and off if it is

in a suitable location andthey have been
instructed on how to do so or are under
supervision. They must also be informed of
potential hazards. Children aged 3 to 8 must
not plug in the appliance, change settings or
carry out maintenance

Installation must be carried out by qualified
and authorized personnel.

fire)

The heater’s voltage and power ratings are
shown on the wiring diagram mounted on
the inside of the cover and on the specifica-
tion plate on the outside of the cover. The
wiring diagram also provides information
about the overheat protection.
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ACAUTION - Risk of malfunction

The permissible ambient temperature is -20
°C...+30 °C. The heater is designed for a
maximum permissible outlet air temperature
of 50°C.

/A DANGER - Risk of electric shock and
fire|

The heater must be connected to the mains
supply usinga permanently installed cable.
An all-pole isolator must be included in the
fixed installation. Cable glands must be se-
lected of a type that maintains the heater’s
enclosure rating (IP rating). The heater’s IP
rating is indicated on the specification plate.

fire)

For heaters of the -AL and -AWL types,
the air velocity through the heater should
normally be at least 1.5 m/s. If the heater
is fitted with low-load heater elements (-P
in the model code), the minimum permissi-
ble air velocity is 0.5 m/s. The heater must
be connected in such a waythat the power
supply cannot be switched on without the
associated fan being started beforehand
or simultaneously, and the fan must not be
switched off without the power supply to
the heater being switched off beforehand
or simultaneously. Terminal blocks 29 and
30 must be interlocked, for example via a
pressure switch, if no other equivalent safety
interlock is provided.

Heaters of types -QAL and -QAWL have
built-in flow sensors that automatically limit
the power when the air velocity falls below
1.5 m/s and switch off the heating when the
air velocity falls below 0.7 m/s. Incoming air
to these heaters must be filtered to minimise
the risk of contamination of the airflow meas-
urement system.

A CAUTION - Risk of unintended shut-

down

To prevent the overheat protection from trip-
ping due to residual heat, run-on ventilation
should continue until the outlet air tempera-
ture falls below 40 °C.

NOTE — Product conformityj

The heater is CE marked and manufactured
in accordance with the following stand-
ards:EN 60335-1 / EN 60335-2-30 / EN
61000-62 / EN 61000-6-3 / EN 62233
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Product description

VFL / VELPG / VTL / VRA / are electric rectan-
gular duct heaters designed for heating ventilation

fig.1 K= 150 mm for model M and 200 mm for ViCi.

Type designation

Figure 2 shows an example of how the duct heater’s
type designation is structured. The type designation

air in individual rooms, zones or entire buildings. The describes the heater’s design and technical charac-

products can be used as primary heating, pre-heat-
ing or residual heat in ventilation systems. The duct
heaters are designed for installation in rectangular
ventilation ducts and are available in several sizes
and power ratings; see Figure 1

teristics, such as model, dimensions, power, voltage,
protection class and other selectable options.

'The table below shows an example of a complete
type designation and how each part should be inter-
preted. The actual type designation for the delivered
product may differ depending on the selected design
and configuration.

Type Model Di ions Power Mains voltage | Material Protection Electrical | Outgoing air Airflow Cable

(BxHxD) (casing) class insulation | temperature direction entry

VFLPG ViCi-AL | 1200x500x370 | 100kW 400V3 MG 1P43 NI 50°C R RM
fig.2

Variants VFL - with flanges
VFLPG - suitable for PG glands

VTL - for Plug-in mounting
VRA - for units

Casing material MG = Magnelis, ZM 310
S = Stainless, EN 1.4301
SA = Acid resistant stainless steel, EN 1.4404

Model M - For external control equipment

ViCi - Built-in control equipment

Electrical insulation NI = Standard electrical insulation
RI = Reinforced electrical insulation

fig.3
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ViCi control board

'The model designation for ViCi control boards is structured to clearly
indicate the type of control principle and the functions with which
the control board is equipped. The designation consists of the base
name ‘ViCi’ followed by letters describing the control mode and any
additional functions.

Q - Electronic flow sensor

'The designation Q indicates that the control board is fitted with a
built-in electronic flow sensor. The flow sensor monitors the air flow
in the duct and prevents the heater from operating if the air velocity
is insufficient, thereby protecting the heater from overheating and
allowing installation without an external flow switch.

O - Sensor-controlled regulation

'The designation O indicates that the control board is designed for
temperature control via sensors. Control is carried out using one or
two temperature sensors of the P'T100, PT1000 or NTC type.
When using NTC sensors, external setpoint adjustment is possible,
whereas PT100 and PT1000 sensors only allow internal setpoint
adjustment. The minimum and maximum supply air temperatures are
set internally on the control board, regardless of sensor type.

A - Signal-based control

'The designation A indicates that the control board is designed for
control via an external control signal, such as an analogue signal of
0-10V,2-10 V or 4-20 mA. The power output is regulated in propor-

tion to the incoming control signal.

AW - PWM

'The designation W indicates that the control board is designed for
control via PWM (Pulse Width Modulation).

L - Alarm relay

'The designation L indicates that the heater is fitted with an alarm
relay with a potential-free contact. The alarm relay indicates, for
example, a power failure or a triggered, manually resettable overheat
protection.
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Installation

'This section describes the requirements and instruc-
tions for the correct installation / mounting of the
heater. Incorrect installation / mounting may lead to
malfunctions, overheating or safety risks.

Installation procedure

Installation / mounting must be carried out by
qualified personnel and in accordance with these
instructions.

1. Check that the heater is suitable for the duct
size, air flow and application in question.

2. Ensure the correct airflow direction is fol-
lowed, as indicated by the arrow marking on
the side of the junction box.

3. Install the heater in a horizontal or vertical
duct in an approved installation position as
shown in Fig. 4.

4. Secure the heater in the duct system in
accordance with applicable standards and
established installation practice.

5. Ensure that the heater is accessible for
inspection, servicing and possible replace-
ment.

'The following section sets out the requirements and
restrictions that must be met during the installation /
mounting of the heater.

Requirements for an authorized installer

Installation must be carried out by qualified and au-
thorized personnel. Electrical installation may only
be carried out by a registered electrical contractor
in accordance with applicable laws, regulations and
standards.

Installation position

The heater can be installed in a horizontal or vertical
duct. Figure 4 shows permitted and prohibited
installation positions.

The following requirements apply:

* The junction box may be positioned to the
side or rotated up to 90°.

+ Installation with the junction box facing up-
wards or downwards is not permitted.
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L1

fig. 4

Clearance to combustible materials

The clearance between the duct heater’s sheet-metal
casing and wood or other combustible materials shall
be at least 100 mm.

Location in the duct system

To ensure an even air flow through the heater
Sufficient clearance must be maintained between the
heater and duct bends, dampers, filters or other
components.

¢ The minimum recommended clearance
before and after the heater is the heater’s
diagonal measurement.

« Insufficient clearance can cause uneven
air flow and lead to the overheat protection

tripping.

Protection against contact

Openings leading into rooms must be fitted with a
permanently mounted grille or supply air diffuser to
provide protection against contact with the heater
elements, in cases where the heater is not fitted with
an integrated protective grille.

Insulation

'The heater may be insulated in accordance with
current regulations for ventilation ducts and ventila-
tion units.

The following applies:

« The insulation must consist of non-combus-
tible insulation

¢ The insulation must not cover the cover, rat-
ing plate or warning sign.

* It must always be possible to open the cover
for servicing and inspection.



Temperature and environmental
requirements

Operating conditions:

* Permissible ambient temperature:
-20 to +30 °C.

e Minimum permissible inlet air temperature:
-25 °C.

* Maximum permissible outlet air temperature:
50 °C.

'The air temperature requirements must be ensured by
the installer.

Handling and
maintenance

Handling

Lifting and installation / mounting must be carried
out safely to prevent personal injury caused by the
weight of the heater. Personal protective equipment
(PPE), such as gloves, must be worn when handling
the unit due to the presence of sharp edges. Where
necessary, an approved lifting device must be used in
accordance with applicable standards.

Maintenance

1. Periodic functional inspections and retight-
ening of connections to the power supply
must be carried out at least once a year.

2. To maintain the insulation resistance of
the heater elements, these should be
switched on and operated at least every
three months.Operation for 24 hours is
recommended. A shorter operating time, at
least 4-8 hours, may be sufficient provided
that the elements reach normal operating
temperature.

Storage

If the heater is not put into operation within three
months, it must be stored in a dry place (max 40%

RH).
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Function overview vl vipi
and indicators

Component description and

LEDs

ID

Designation

Enabled Disabled
Int/Ext Int/Ext
fig.5
v]P4 v]JP4
Enabled Disabled
fig.6

Description

Q/X9

Flow sensor / Interlock

Flow sensors are fitted to heaters with a ‘Qin the model designation. In heaters
without a flow sensor, terminal blocks 29 and 30 are used instead to connect a
pressure switch, for example.

P1 Internal setpoint potentiometer | Potentiometer for setting the setpoint. When JP1 is enabled, P1 is used together
with the temperature sensor connected to Sensor 1 (terminals 21, 22 and 23). The
function is independent of sensor type (NTC, Pt1000 or Pt100). The external
setpoint potentiometer can only be used with NTC sensors.

P2 Setpoint potentiometer MAX Potentiometer for setting the maximum temperature limit. See the section MIN/
MAX (option).

P3 Setpoint potentiometer MIN Potentiometer for setting the minimum temperature limit. See the section MIN/
MAX (option).

JP1 Internal setpoint potentiometer | Enables or disables the internal setpoint potentiometer P1; see Figure 5.

jumper

Jp2 Jumper MAX Enables or disables the setpoint potentiometer for the MAX limit. See the section
on MIN/MAX (option).

JpP3 Jumper MIN Enables or disables the setpoint potentiometer for MIN limit. See the MIN/MAX
(option).

JP4 Status alarm jumper Enables or disables the status alarm function on terminals 27 and 28, see Figure 6.
Status alarms are normally used to indicate overheating, but can also indicate any
status, see LD6

ID Designation Indication / Function

LD1 Operation Flashes green during normal operation. Flashes red once followed by a 2-second
pause to indicate a fault in sensor 1. Flashes red twice followed by a 2-second pause
to indicate a fault in sensor 2

LD3 MODBUS Rese Lights up green when SWE6 is activated, which resets the unit’s MODBUS ID
address to 114.

LD4 Triac L1 Lights up green when the triac for L1 is triggered.

LD5 Triac L3 Lights up green when the triac for L3 is triggered. Applies only to 3-phase sys-
tems

LD6 OVR HEAT Lights up red for status indication, for example in the event of overheating, if JP4
is activated and the connection between terminal blocks 27 and 28 is broken. Pow-
er output control is prevented. See further information under the section Status
indication via MODBUS.

LD7 FLOW LOW With flow sensor: Off at air velocity 21.5 m/s, flashes at <1.5 to 20.7 m/s, lights

continuously at <0.7 m/s; with power limiting or output blocked respectively.
Without flow sensor: terminals 29/30 are used; LED off when contact is closed, on
when open; output blocked. Applies when SW8 is OFF. When SW8 is ON, the
interlock is bypassed.
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With flow sensor

LD7 / FLOW LOW
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Control and Settings

DIP switches
SW = Switch

'The designation SW is used in this manual to refer
to individual switches in the DIP switch block.

SW1  Stop bits
Used to set the number of stop bits for
communication.

SW2  Parity 1
Used to set the parity for communication.

SW3  Parity2

Used in combination with SW2 to select
the parity mode.

SW4  Baudratel

Used to set the communication speed.

SW5  Baud rate 2

Used in combination with SW4 to select
the communication speed.

SW6 Reset (MODBUS)
When SW6 is activated, the unit’s MOD-
BUS ID address is reset to 114.

SW7 Control signal 0...10 V

When SW7 is set to ON, the 0...10 V or
PWM (Pulse Width Modulation) control
signal must be connected to terminals 19
and 20. In all other cases, SW7 must be set
to OFF.

SWS8 Interlock / Flow sensor

When SW8 = OFF, normal interlock

applies.

+  ViCi-AL/ ViCi-AWL.: the coil must
be interlocked against the air flow via
terminals 29-30. A short circuit be-
tween 29-30 allows heater operation.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL: flow sen-
sor is activated.

When SW8 = ON, the interlock is over-

ridden:

+  ViCi-AL / ViCi-AWL.: interlock via
terminal 29-30 is deactivated.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL: flow sen-
sor is deactivated.

When SW8 = ON, interlock must be en-

sured by other means. All models can also

be interlocked via terminals 27 and 28; see

LD6 or the section ‘Status indication via

MODBUS..

Control signal

The control board is self-detecting and recognis-
es which connections are in use, but cannot de-
termine whether a control signal to connections
19 and 2015 0...10 V or 2...10 V. Therefore,
SW7 must be set to the “ON” position when the
control signal is 0...10V or PWM (Pulse Width
Modulation). In all other cases, SW7 must be set
to “OFF”.

Energy measurement

If the heater has energy measurement, it must
be controlled via MODBUS or 0...10 V, in
which case SW7 must be set to “ON”. Energy
measurement is an option selected at the time of
ordering.




MODBUS settings

DIP switches 1-6 are used to set communication
parameters for MODBUS and to reset the MOD-
BUS address. The arrows in the illustration show the
positions of the switches, where ‘up’ corresponds to
ON and ‘down’ corresponds to OFF. Changes to the
DIP switches must be made with the unit powered
off. After making changes, the heater must be restart-
ed for the settings to take effect.

Note

All communication parameters (stop bits, parity

and baud rate) must be correctly set and match the
MODBUS master being used for communication to
function.

For a full description of the MODBUS registers,
see the section on MODBUS registers.

SW1 - Stop bits

SW1 is used to set the number of stop bits for serial
communication.

SW1 in the OFF position: 1 stop bit

SW1 in the ON position: 2 stop bits

'The setting must correspond to the MODBUS

master being used.

1 stop bit 2 stop bits

fig.9

SW2 and SW3 - Paritet

SW2 and SW3 are used in combination to set the
parity.

SW2 OFF, SW3 OFF: No parity

SW2 OFF, SW3 ON: Even parity

SW2 ON, SW3 OFF: Odd parity

The combination SW2 ON and SW3 ON is not
used.

G—

ISlal!

No parity

W

Odd parity

Even parity

fig. 10
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SW4 and SW5 - Baud rate

SW4 and SW5 are used in combination to set the
communication speed (baud rate).

SW4 OFF, SW5 OFF: 9 600 baud

SW4 OFF, SW5 ON: 19 200 baud

SW4 ON, SW5 OFF: 38 400 baud

SW4 ON, SW5 ON: 115 200 baud

The selected baud rate must match the setting in the
connected MODBUS equipment.

it W O 1
45 45 45 45

9 600 19 200 38 400

115 200

fig. 11

SW6 - Resetting the MODBUS address

SW6 is used to reset the unit’s MODBUS 1D
address.

SW6 in the OFF position: Normal operation

SW6 in the ON position: MODBUS ID address is
reset to 114.

After a reset, SW6 must be returned to the OFF

position before normal operation is resumed.

Reset to MODBUS default adress 114

fig. 12



Wiring instructions

Alarm relay

Heaters whose part number contains the letter
“L” are fitted with a potential-free alarm relay that
enables external indication of operational or fault
alarms. The alarm relay has a changeover contact

(NO/NC) and is connected as shown in Figure 13.

'The contacts switch over in the event of a power
failure or when the manual overheat protection is
triggered, and can be used to signal a higher-level
system.

fig.

Power supply

13

Figure 14 shows the connection of the power supply

to the heater. The heater must be connected in

accordance with the rated data on the type plate. The
protective earth (PE) must always be connected. The
power supply installation must comply with applica-

ble regulations.

Control voltage

Figure 15 shows the connection of the 230 V AC
control voltage. The control voltage is used for con-
trol and safety functions and must be connected via
an external switch or interlock in accordance with
the installation requirements.

7 8
N
o—o.ro—L
E F

fig. 15

L] N] PE L1] L2| PE
z Z
230 vV~ 400 V 2~
L1] L2| L3| PE L1| L2| L3| PE
z z
400 V 3~ 440V 3~

L2 N PE L1] L2| L3| PE
z z
400 V 2N~ 230V 3~

L1] L2[ L3] N PE
z

T
400 V 3N~

L1] L2| L3| PE

500 V
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Wiring instructions ViCi-AL

1.ViCi-AL

External control with 0...10V DC

The heater is controlled via an external 0...10 V DC
signal. The control signal is connected to the desig-
nated terminal as shown in the figure. The heating
output is regulated linearly between 0 and 100%.
When using an external 0...10 V DC control signal,
switch SW7 must be set to the ON position.

MIN/MAX option

Can be used with this connection option. See the
Min/Max section.
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2.ViCi-AL
External control with 2...10V DC
The heater is controlled via an external 2-10 V DC

signal. At 2 V, the minimum power is achieved, and
at 10 V, the maximum power.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the
Min/Max section.
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3.ViCi-AL
External control with 4...20 mA

The heater is controlled via an external 4...20 mA
signal connected to the specified signal input. The
heating output is regulated proportionally to the
input signal.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the

Min/Max section.
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Wiring instructions ViCi-AWL

4.ViCi-AWL

External PWM control

The ViCi-AWL is designed for control via an
external PWM signal. Use of PWM control must be
enabled at the factory and must be specified when
ordering. PWM control can also be enabled via
MODBUS. The heat output is regulated by a PWM
signal. When using an external PWM control signal,
switch SW7 must be set to the ON position.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the

Min/Max section.

ICOO0OO00OO00O0]
1516 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 21 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

Wiring instructions ViCi-QAL

5.ViCi-QAL
External control with 0...10 V DC

The heater is controlled via an external 0...10 V. DC
signal. The control signal is connected to the desig-
nated terminal as shown in the diagram. The heating
output is regulated linearly between 0 and 100%.1f
the air flow is insufficient, the flow sensor automati-
cally limits or shuts off the heating output, which is
indicated by an LED (LD7 / FLOW LOW) on the

circuit board.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the
Min/Max section.

CIOOCI0OI00I0IO000]

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

-+
0..10VDC

29




6. ViCi-QAL

External control with 2...10V DC

'The heater is controlled via an external 2...10 V. DC
signal. At 2 V, minimum power is achieved, and at
10 V, maximum power.

If the air flow is insufficient, the flow sensor auto-
matically limits or cuts off the heating output, which

is indicated by an LED (LD7 / FLOW LOW) on

the circuit board.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the

Min/Max section.
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7.ViCi-QAL
External control with 4...20 mA

The heater is controlled via an external 4...20 mA
signal connected to the specified signal input. The
heating output is regulated proportionally to the
input signal.

In the event of insufficient air flow, the flow sensor
automatically limits or shuts oft the heat output,
which is indicated by an LED (LD7 / FLOW
LOW) on the circuit board.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the

Min/Max section.
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Wiring instructions ViCi-QAWL

8.ViCi-QAWL

External PWM control

The ViCi-QAWL is designed for control via an ex-
ternal PWM signal. PWM control must be enabled
at the factory and must be specified when ordering.
PWM control can also be enabled via MODBUS.
The heat output is regulated by a PWM (Pulse
Width Modulation) signal. When using an external
PWM control signal, switch SW7 must be set to the
ON position.

Option MIN/MAX

Can be used with this connection option. See the

Min/Max section.
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MODBUS wiring instructions

External control in combination with
MODBUS

ViCi is designed for MODBUS communication and
is compatible with all connection options. If both

are connected simultaneously, control via MODBUS
takes priority. Settings for communication, address
and function are configured as described in the sec-
tion on Control and settings. For a full description of
the MODBUS registers, see the section on MOD-
BUS registers.
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151617 18 19 20 212223 2425 %6 2128

B A
MODBUS

fig. 16
Status indication via MODBUS

'The heater’s relay, for heaters with -L in the type
designation, can be connected to terminals 27 and 28
for status reading via MODBUS, register 700.

It is also possible to connect an optional status indi-
cation via a potential-free contact.

A connection between terminals 27 and 28 is re-
quired for the heater to be permitted to heat.

31

Min / Max

ViCi is equipped with a MIN / MAX function for
temperature limitation.

In this configuration, the secondary sensor must
be an NTC sensor (15-10 kQ) or a PT1000. The
recommended sensor type is TG-K360. The sensor
is connected to terminals 24 and 25 in accordance
with the wiring diagram; see the section on wiring
instructions.

Potentiometer P2 — MAX temperature

Setting range: 20 °C (fully turned anti-clockwise)
to 60 "C (fully turned clockwise). The function is
activated using jumper JP2, see Figure 17.

20°C

> .
5)

/

60°C

Disabled Enabled

AJP2 AJP2

fig.17
Potentiometer P3 — MIN temperature

Setting range: 0 °C (fully turned anti-clockwise) to
30°C (fully turned clockwise). The function is acti-
vated using jumper JP3, see Figure 18.

0°C

\
g —15°C

/

30°C

v]JP3 v]JP3

Disabled Enabled

fig. 18



Troubleshooting

Air flow

Overheating

If the manually resettable overheat protection has
tripped, the following must be observed:

1. Disconnect the power supply to the heater.

'The air flow is insufficient in heaters of type -QAL

and-QAWL heaters if the red LED next to the flow 2. The heater cover must only be opened by
sensor is lit continuously. Alternatively, the LD7 / qualified and authorised personnel.
FLOW LOW LED may flash, which means that

the controller is limiting the permitted output power. 3. Identify and rectify the cause of the over-

heating protection tripping.

4. Once the cause has been rectified, the
overheating protection can be reset.

Troubleshooting the control system

Full heating without control

Disconnect the control signal wires and bridge/short-circuit
the signal input.

o If the heating is now switched off, the fault lies in the exter-
nal control signal.

o If the heating is not switched off and no LED is lit on the
circuit board, the fault may be a short circuit in a triac.

No heating

Check that the supply voltage is present and that the manual-
ly resettable overheat protection has not tripped.

Check that all interlocks are closed and correctly connected
(Q 7 X9 — Flow sensor / interlock).

Also ensure that the interlock settings via DIP switch SW8 are
correctly configured.

Check that LED LD6 OVR HEAT is not indicating overheating
or active interlock. See the section on status indication via
MODBUS.

Check diodes LD4 and LD5; they should glow with a steady
green light when power is being output.

Disconnect the control signal wires and connect, for example,
a 9V battery as a control signal to terminals 19 and 20. SW7
must be ON.

If the heater does not start, the fault is likely to be in the con-

trol board.
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Sicherheitsinformationen

WICHTIG: Lesen Sie diese Anleitung, bevor Sie
das Produkt installieren, anschliefSen und verwenden.
Bewahren Sie die Anleitung fiir den spiteren Ge-
brauch auf.

A GEFAHR

Weist auf eine unmittelbare Gefahr hin, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fithrt, wenn
sie nicht vermieden wird.

Weist auf eine Gefahr hin, die zum Tod oder-
schwerer Verletzungen fithren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

AVORSICHT

Weist auf eine Gefahr hin, die zu leichten oder
mittelschwere Verletzungen fithren kann, wenn
sie nicht vermieden wird.

HINWEIS
Bezieht sich auf Sachschiden, z. B. Schiden an
Ausriistung oder Eigentum.

Verwendung durch Kinder ab 8 Jahren, Per-
sonen mit kérperlichen oder geistigen Ein-
schrankungen sowie unerfahrene Personen
nur nach grindlicher Einweisung in Funktion
und Risiken. Kinder diirfen nicht mit dem
Gerét spielen. Reinigung und Wartung nur
unter Aufsicht. Kinder unter 3 Jahren fern-
halten, sofern nicht standig beaufsichtigt.
Kinder von 3 bis 8 Jahren dulrfen das Gerat
nur ein- und ausschalten, wenn es ord-
nungsgemal installiert ist und sie eingew-
iesen wurden oder beaufsichtigt werden.
Kein Einstecken des Steckers, keine Einstel-
lungsénderungen und keine Wartung durch
Kinder von 3 bis 8 Jahren.

Die Installation muss von qualifiziertem und
autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt
werden.

B d

Die Daten zu Spannung und Leistung des
Heizers sind dem Schaltschema auf der
Innenseite des Deckels sowie dem Typschild
auf der Auenseite zu entnehmen. Das
Schaltschema enthalt auch Informationen zu
den Uberhitzungsschutzvorrichtungen.

34

A VORSICHT - Gefahr von Funktions-
storungen

Die zuldssige Umgebungstemperatur betragt
-20 °C bis +30 °C. Der Heizer ist firr eine
maximal zulassige Austrittslufttemperatur
von 50 °C ausgelegt.

Der Heizer muss mit fest verlegtem Kabel
an das Stromnetz angeschlossen werden.
Die feste Installation muss einen allpoligen
Schalter enthalten. Die Kabeldurchfiihrun-
gen missen so gewahlt werden, dass die
Schutzart des Heizers erhalten bleibt. Die
IP-Schutzart ist auf dem Typschild angege-
ben.

Bei Heizern der Typen -AL und -AWL

muss die Luftgeschwindigkeit normaler-
weise mindestens 1,5 m/s betragen. Bei
Heizelementen flr niedrige Belastung

(-P im Modellcode) betragt die zulassige
Mindestluftgeschwindigkeit 0,5 m/s. Der
Heizer muss so angeschlossen sein, dass
die Stromversorgung nicht eingeschaltet
werden kann, ohne dass der zugehdrige
Lifter zuvor oder gleichzeitig startet, und
der Lifter darf nicht ausgeschaltet werden,
ohne dass die Stromversorgung zum Heizer
zuvor oder gleichzeitig unterbrochen wird.
Die Anschlussklemmen 29 und 30 mussen
verriegelt werden, beispielsweise Uber einen
Druckschalter, sofern keine andere gleichw-
ertige Verriegelung vorhanden ist.

Heizer der Typen -QAL und -QAWL verfigen
Uber einen eingebauten Durchflusssensor,
der die Leistung automatisch begrenzt,
wenn die Luftgeschwindigkeit unter 1,5 m/s
fallt, und die Heizung abschaltet, wenn die
Luftgeschwindigkeit unter 0,7 m/s fallt. Die
zugefihrte Luft muss gefiltert werden, um
das Risiko einer Verschmutzung des Lufts-
trom-Messsystems zu minimieren.

A VORSICHT - Gefahr eines ungewollten
Betriebsstillstands

Um zu vermeiden, dass die Uberhitzungss-
chutzvorrichtungen durch Restwarme aus-
gelost werden, sollte der Nachlauf so lange
erfolgen, bis die Austrittslufttemperatur unter
40 °C liegt.

Der Heizer ist CE-gekennzeichnet und
gemal folgenden Normen hergestellt: EN
60335-1, EN 60335-2-30, EN 61000-6-2, EN
61000-6-3 und EN 62233.
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Produktbeschreibung

VFL / VFLPG / VTL / VRA / sind elektrische
rechteckige Kanalheizregister, die fiir die Beheizung
von Liiftungsluft in einzelnen Rdumen, Zonen oder
ganzen Gebiuden vorgesehen sind. Die Produkte
kénnen als Haupt-, Vor- oder Restwirme-Heizu-
ng in Liftungssystemen eingesetzt werden. Die
Kanalheizregister sind fiir den Einbau in rechteckige
Liftungskanile konzipiert und in verschiedenen

Groflen und Leistungsausfithrungen erhiltlich, siehe
Abbildung 1.

abb.1 K = 150 mm fiir Modell M und 200 mm fiir ViCi.

Typenbezeichnung

Abbildung 2 zeigt ein Beispiel fiir den Aufbau der
Typenbezeichnung eines Kanalheizregisters. Die
Typenbezeichnung beschreibt die Ausfithrung und
die technischen Eigenschaften des Heizregisters, wie
z. B. Modell, Abmessungen, Leistung, Spannung,
Schutzart (IP-Schutzart) und weitere wihlbare
Optionen.

Die folgende Tabelle zeigt ein Beispiel fiir eine
vollstindige Typenbezeichnung sowie die Interpre-
tation der einzelnen Bestandteile. Die tatsidchliche
Typenbezeichnung des gelieferten Produkts kann
je nach gewihlter Ausfithrung und Konfiguration
abweichen.

Ausfiihrung | Modell Abr gen | Leistung | Nennspannung | Material | Schutzart | Elektrische | Ausgang- Luftstro- Kabelein-
(BxHxD) (Gehéduse) Isolierung | slufttem- | mungsrichtung fiihrung
peratur
VFLPG ViCi-AL | 1200x500x370 | 100kW 400V3 MG 1P43 NI 50°C R RM
fig.
Ausfiihrungen VFL — mit Flanschen Material fur das MG = Magnelis, ZM 310
VFLPG - passend fur Gehause S = Rostfrei, EN 1.4301
PG-Durchfihrungen SA = Siurebestindiger Edelstahl, EN 1.4404
VTL - fir Einschubmontage
VRA - fir Aggregate
Modell M - Fiir externe Regelungen Elektrische NI = Normal elektrisk isolering
ViCi — Integrierte Regelungen Isolierung RI = Forstirkt elektrisk isolation

35

abb. 3




ViCi Steuerplatine

Die Typenbezeichnung fiir ViCi-Steuerplatinen ist so aufgebaut, dass
sie eindeutig angibt, mit welchem Regelprinzip und welchen Funk-
tionen die Steuerplatine ausgestattet ist. Die Bezeichnung besteht aus
dem Grundnamen ViCi, gefolgt von Buchstaben, die die Regelungsart
und eventuelle Zusatzfunktionen beschreiben.

Q - Elektronischer Durchflusssensor

Vv

C

Die Bezeichnung Q gibt an, dass die Steuerplatine mit einem integ-
rierten elektronischen Durchflusssensor ausgestattet ist. Der Durch-
flusssensor tiberwacht den Luftstrom im Kanal und verhindert, dass
der Heizer bei unzureichender Luftgeschwindigkeit in Betrieb ist,
was den Heizer vor Uberhitzung schiitzt und eine Installation ohne
externen Durchflusswichter ermdglicht.

O - Sensorgesteuerte Regelung

Die Bezeichnung ,,O“ gibt an, dass die Steuerplatine fiir die Temper-
aturregelung tiber Temperatursensoren vorgesehen ist. Die Regelung
erfolgt tiber einen oder zwei Temperatursensoren vom Typ PT100,
PT1000 oder NTC.

Bei Verwendung von NTC-Fiihlern ist eine externe Sollwerteinstel-
lung méglich, wihrend PT100 und PT1000 nur eine interne Sollw-
erteinstellung zulassen. Die Minimal- und Maximaltemperatur fiir die
Zuluft wird unabhingig vom Fihlertyp intern auf der Steuerplatine
eingestellt.

A - Signalgebende Steuerung

Die Bezeichnung A gibt an, dass die Steuerplatine fiir die Steuerung
tiber ein externes Steuersignal vorgesehen ist, beispielsweise ein
analoges Signal wie 0...10 V,2...10 V oder 4...20 mA. Die Leis-
tungsabgabe wird proportional zum eingehenden Steuersignal gerege-

It.

AW - PWM

Die Bezeichnung W gibt an, dass die Steuerplatine fiir die Steuerung
tiber PWM vorgesehen ist.

L - Alarmrelais

Die Bezeichnung L gibt an, dass der Heizer mit einem Alarmrelais
mit potentialfreiem Kontakt ausgestattet ist. Das Alarmrelais signal-
isiert beispielsweise einen Spannungsausfall oder einen ausgeldsten,
manuell riickstellbaren Uberhitzungsschutz.
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Montage

Dieser Abschnitt beschreibt die Anforderungen und
Anweisungen fiir die korrekte Montage des Heizers.
Eine fehlerhafte Montage kann zu Funktionsst6érun-
gen, Uberhitzung oder Sicherheitsrisiken fiihren.

Installationsverfahren

Die Montage muss von qualifiziertem Personal und
gemif diesen Anweisungen durchgefiihrt werden.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Heizer fiir
die jeweilige KanalgrofRe, den Luftstrom und
den Einsatzbereich geeignet ist.

2. Stellen Sie die richtige Luftstrdmungsrich-
tung gemaR der Pfeilmarkierung an der
Seite des Anschlusskastens sicher.

3. Montieren Sie den Heizer in einem horizon-
talen oder vertikalen Kanal in einer zulassi-
gen Einbaulage gemaf Abb. 2..

4. Befestigen Sie den Heizer im Kanalsystem
gemal den geltenden Normen und der
anerkannten Installationspraxis.

5. Stellen Sie sicher, dass der Heizer fiir
Inspektion, Wartung und einen eventuellen
Austausch zugéanglich ist.

Der folgende Abschnitt enthilt Anforderungen und
Einschrinkungen, die bei der Montage des Heizers
zu beachten sind.

Anforderungen an den autorisierten
Installateur

Die Installation muss von qualifiziertem und
autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.
Elektroinstallationen dirfen nur von einem regis-
trierten Elektroinstallationsunternehmen gemifd
den geltenden Gesetzen, Vorschriften und Normen
durchgefiihrt werden.

Luftstromungsrichtung

Die Luftstromungsrichtung durch den Heizer

muss immer der Pfeilmarkierung an der Seite des
Anschlusskastens entsprechen. Eine falsche Lufts-
trémungsrichtung kann zu Uberhitzung und Be-
triebsstérungen fithren. Bei der Montage in einem
vertikalen Kanal muss die Luftstrémungsrichtung
nach oben zeigen. Ein nach unten gerichteter Lufts-
trom kann dazu fihren, dass die Uberhitzungsschutz—
vorrichtungen nicht rechtzeitig auslsen.
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. abb. 4
Einbaulage

Der Heizer kann in einen horizontalen oder verti-
kalen Kanal eingebaut werden. Abbildung 4 zeigt

zuldssige und unzulissige Einbaulagen.
Es gelten folgende Anforderungen:

» Der Anschlusskasten darf seitlich angeord-
net oder um bis zu 90° gedreht werden.

* Eine Montage mit nach oben oder unten ger-
ichteten Anschlusskasten ist nicht zulassig.

Abstand zu brennbaren Materialien

Der Abstand zwischen dem Blechgehiuse des
Kanalheizers und Holz oder anderen brennbaren
Materialien muss mindestens 100 mm betragen.

Position im Kanalsystem

Es ist ein ausreichender Abstand zu Kanalbogen,
Klappen, Filtern oder anderen Komponenten einzu-
halten.

* Der empfohlene Mindestabstand vor und
hinter dem Heizer entspricht dessen Diago-
nale.

* Ein unzureichender Abstand kann zu einem
ungleichmaRigen Luftstrom flihren und das
Auslésen des Uberhitzungsschutzes zur
Folge haben.

Beriihrungsschutz

Oﬁnungen zu Riumen miissen mit einem fest mon-
tierten Gitter oder einem Zuluftdurchlass versehen
sein, um einen Berthrungsschutz fiir die Heizele-
mente zu gewihrleisten, sofern der Heizer nicht mit
einem integrierten Schutzgitter ausgestattet ist.

Isolierung

Der Heizer darf gemif den geltenden Vorschriften
fir Liftungskanile und Liftungsaggregate isoliert
werden.

Es gilt Folgendes:

» Die Isolierung muss aus nicht brennbarer
Dammung bestehen



» Die Isolierung darf keine Abdeckungen,
Typenschilder oder Warnschilder verdecken.

» Der Deckel muss fur Wartungs- und Ins-
pektionsarbeiten jederzeit gedffnet werden
kdnnen.

Temperatur- und
Umgebungsanforderungen

Betriebsbedingungen:

» Zulassige Umgebungstemperatur: —20 bis
+30 °C.

* Minimal zuldssige Lufteintrittstemperatur: —25
°C.

* Maximal zuldssige Austrittslufttemperatur: 50
°C.

Die Lufttemperaturanforderungen sind vom Installa-
teur sicherzustellen.
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Handhabung und
Wartung

Handhabung

Das Heben und die Montage miissen auf sichere
Weise durchgefiihrt werden, um Verletzungen durch
das Gewicht des Heizers zu vermeiden. Aufgrund
moglicher scharfer Kanten ist bei der Handhabung
personliche Schutzausriistung, wie z. B. Handschu-
he, zu tragen. Falls erforderlich, ist eine zugelassene
Hebevorrichtung gemif} den geltenden Normen zu
verwenden.

Wartung

1. Mindestens einmal jahrlich sind eine
regelmaRige Funktionspriifung sowie das
Nachziehen der Anschliisse an die Strom-
versorgung durchzufiihren.

2. Um den Isolationswiderstand der Heizele-
mente aufrechtzuerhalten, sollten diese
mindestens alle drei Monate eingeschaltet
und in Betrieb genommen werden. Ein Be-
trieb Uber 24 Stunden wird empfohlen. Eine
kilrzere Betriebszeit von mindestens 4-8
Stunden kann ausreichend sein, sofern die
Elemente ihre normale Betriebstemperatur
erreichen.

Lagerung

Wenn der Heizer nicht innerhalb von drei Monaten
in Betrieb genommen wird, muss er in einem trock-
enen Raum (max. 40 % r. F.) gelagert werden.



Funktionstibersicht

und Anzeige

Komponentenbeschreibung

und LEDs

ID

Bezeichnung

vJP1 vJP1
Aktiviert Deaktiviert
Int/Ext Int/Ext

Abb. 5
v P4 v P4
Aktiviert Deaktiviert

Abb. 6

Beschreibung

Q/X9

Durchflusssensor / Verriegelung

Bei Heizern mit ,,Q* in der Modellbezeichnung ist ein Durchflusssensor integriert.
Bei Geriten ohne Durchflusssensor konnen stattdessen die Klemmen 29 und 30 z.
B. fiir einen Druckwichter verwendet werden.

P1 Internes Sollwertpotentiometer | Potentiometer zur Sollwerteinstellung. Wenn JP1 aktiviert ist, wird P1 zusammen
mit dem an Sensor 1 angeschlossenen Temperatursensor verwendet (Klemmen
21,22 und 23). Die Funktion ist unabhingig vom Sensortyp (NT'C, Pt1000 oder
Pt100). Das externe Sollwertpotentiometer kann nur mit NT'C-Sensoren verwen-
det werden.

P2 Sollwertpotentiometer MAX Potentiometer zur Einstellung der maximalen Temperaturbegrenzung. Siehe Ab-
schnitt MIN/MAX (Option).

P3 Sollwertpotentiometer MIN Potentiometer zur Einstellung der minimalen Temperaturbegrenzung. Siehe Ab-
schnitt MIN/MAX (Option).

JpP1 Bricke fiir internes Sollwertpo- | Aktiviert oder deaktiviert das interne Sollwertpotentiometer P1, siche Abbildung 5.

tentiometer

JpP2 Jumper MAX Aktiviert oder deaktiviert das Sollwertpotentiometer fiir die MAX-Begrenzung.
Siehe Abschnitt MIN/MAX (Option).

JP3 Jumper MIN Aktiviert oder deaktiviert das Sollwertpotentiometer fiir die MIN-Begrenzung.
Siehe Abschnitt MIN/MAX (Option).

JpP4 Jumper Statusalarm Aktiviert oder deaktiviert den Statusalarm an den Klemmen 27 und 28, siehe
Abbildung 6. Der Statusalarm wird normalerweise zur Anzeige einer Uberhitzung
verwendet, kann aber auch einen beliebigen Status anzeigen, sieche LD6

ID Bezeichnung Anzeige / Funktion

LD1 Betrieb Blinkt griin bei normalem Betrieb. Blinkt einmal rot, gefolgt von einer Pause von
2 Sekunden, um einen Fehler an Sensor 1 anzuzeigen. Blinkt zweimal rot, gefolgt
von einer Pause von 2 Sekunden, um einen Fehler an Sensor 2 anzuzeigen.

LD3 MODBUS-Riicksetzung Leuchtet griin, wenn SW6 aktiviert ist, wodurch die MODBUS-ID-Adresse des
Gerits auf 114 zurtickgesetzt wird.

LD4 Triac L1 Leuchtet griin, wenn der Triac fiir L1 ausgeschaltet wird.

LD5 Triac L3 Leuchtet griin, wenn der Triac fiir L3 ausgeschaltet wird. Gilt nur bei
3-Phasen-Betrieb.

LDé6 OVR HEAT Leuchtet rot zur Statusanzeige, z. B. bei Uberhitzung, wenn JP4 aktiviert ist und
Klemme 27 und 28 verbunden sind. Die Leistungsansteuerung wird gesperrt.
Weitere Informationen siehe Abschnitt ,Statusanzeige tiber MODBUS®.

LD7 FLOW LOW Mit Durchflusssensor: Aus bei >1,5 m/s, blinkt bei <1,5 bis 20,7 m/s, dauerhaft ein

bei <0,7 m/s; dabei Leistungsbegrenzung bzw. Sperrung der Leistungsansteuerung.
Ohne Durchflusssensor: Klemmen 29 und 30 verwendet; LED aus bei geschlos-
senem Kontakt, ein bei unterbrochenem Kontakt, Leistungsansteuerung gesperrt.

Gilt bei SW8 in Position OFF; bei SW8 ON ist die Verriegelung deaktiviert.
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Mit Durchflusssensor
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Steuerung und
seinstellungen

DIP-Schalter
SW = Schalter

Die Bezeichnung ,SW* wird in diesem Handbuch verwen-
det, um einzelne Schalter im DIP-Schalterblock zu bezeich-

nen.

SW1

SW2

SW3

SW4

SW5

SWé

SwW7

SW8

Stoppbits
Wird zur Einstellung der Anzahl der Stoppbits fiir

die Kommunikation verwendet.

Paritit 1

Wird zur Einstellung der Paritit fiir die Kommu-
nikation verwendet.

Paritit 2
Wird in Kombination mit SW2 zur Auswahl des

Parititsmodus verwendet.

Baudrate 1

Wird zur Einstellung der Kommunikationsgeschwin-
digkeit verwendet.

Baudrate 2

Wird in Kombination mit SW4 zur Auswahl der

Kommunikationsgeschwindigkeit verwendet.

Reset (MODBUS)

Wenn SW6 aktiviert ist, wird die MODBUS-ID-
Adresse des Gerits auf 114 zuriickgesetzt.

Steuersignal 0...10 V
Wenn SW7 auf ON gestellt ist, muss das Steuersig-
nal 0...10 V oder PWM (Pulsweitenmodulation) an
die Klemmen 19 und 20 angeschlossen werden. In al-
len anderen Fillen muss SW7 auf OFF gestellt sein.

Verriegelung / Durchflusssensor

Wenn SW8 = OFF ist, gilt die normale Verriegelung.

*  ViCi-AL/ ViCi-AWL: Das Register muss
tiber die Klemmen 29-30 gegen den Luftstrom
vorgeregelt werden. Ein Kurzschluss zwischen
29-30 ist zuldssig.

+  ViGi-QAL / ViCi-QAWL: Durchflusssensor
wird aktiviert.

Wenn SW8 = ON, wird die Verriegelung aufler Kraft

gesetzt:

*  ViCi-AL/ ViCi-AWL: Die Verriegelung tiber
Klemme 29-30 wird deaktiviert.

+  ViGi-QAL / ViCi-QAWL: Durchflusssensor
wird deaktiviert.

Bei SW8 = ON muss die Verriegelung auf andere

Weise sichergestellt werden. Alle Modelle konnen

auch an den Klemmen 27 und 28 verriegelt werden,

siche LD6 oder Abschnitt Statusanzeige tiber

MODBUS.
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Steuersignal

Die Steuerplatine erkennt automatisch, welche
Anschliisse verwendet werden, kann jedoch nicht
feststellen, ob ein Steuersignal an den Anschliis-
sen 19 und 20 0...10 V oder 2...10 V betrigt.
Daher muss SW7 auf ,ON“ gestellt werden, wenn
das Steuersignal 0...10 V oder PWM (Pulsweit-
enmodulation) betrigt. In allen anderen Fillen

muss SW7 auf ,OFF* eingestellt sein.

Energiemessung

Wenn der Heizer tiber eine Energiemessung
verfiigt, muss er iber MODBUS oder 0...10 V
gesteuert werden, und dann muss SW7 auf ,, ON“
eingestellt sein. Die Energiemessung ist eine Op-
tion, die bei der Bestellung ausgewihlt wird.




MODBUS-Einstellungen

Die DIP-Schalter 1-6 dienen zur Einstellung der
Kommunikationsparameter fiir MODBUS sowie
zur Riicksetzung der MODBUS-Adresse.

Die Pfeile in der Abbildung zeigen die Position der
Schalter an, wobei ,,nach oben® fiir ,EIN“ und ,nach
unten” fiir ,AUS* steht. Anderungen an den Einstel-
lungen der DIP-Schalter diirfen nur bei spannung-
slosem Gerit vorgenommen werden.

Nach der Anderung muss der Heizer neu gestartet
werden, damit die Einstellungen wirksam werden.

Hinweis

Alle Kommunikationsparameter (Stoppbits, Paritit
und Baudrate) miissen korrekt eingestellt sein und

mit dem verwendeten MODBUS-Master iiberein-

stimmen, damit die Kommunikation funktioniert.

Eine vollstindige Beschreibung der MOD-
BUS-Register finden Sie im Abschnitt iiber
MODBUS-Register.

SW1 - Stoppbits
SW1 dient zur Einstellung der Anzahl der Stoppbits

bei der seriellen Kommunikation.

SW1 in Position OFF: 1 Stoppbit

SW1 in Position ON: 2 Stoppbits

Die Einstellung muss mit dem verwendeten MOD-
BUS-Master iibereinstimmen.

1 stoppbit 2 stoppbits

Abb. 9

SW2 och SW3 - Paritat

SW2 und SW3 werden in Kombination zur Einstel-
lung der Paritit verwendet.

SW2 AUS, SW3 AUS: Keine Paritit

SW2 AUS, SW3 EIN: Gerade Paritit (Even)

SW2 ON, SW3 OFF: Ungerade Paritit (Odd)

Die Kombination SW2 ON und SW3 ON wird

nicht verwendet.

L N 1= N (=15

Keine Gerade Ungerade
Paritit Paritit Paritit
Abb. 10
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SW4 och SW5 - Baudrate

SW4 und SW5 werden in Kombination zur Ein-
stellung der Kommunikationsgeschwindigkeit
(Baudrate) verwendet.

SW4 AUS, SW5 AUS: 9 600 Baud

SW4 AUS, SW5 EIN: 19 200 Baud

SW4 EIN, SW5 AUS: 38 400 Baud

SW4 EIN, SW5 EIN: 115 200 Baud

Die gewihlte Baudrate muss mit der Einstellung im
angeschlossenen MODBUS-Gerit iibereinstimmen.

P9 1EE 10 16t
45 45 45 45

115 200

9 600 19 200 38 400

Abb. 11

SW6 - Riicksetzung der MODBUS-
Adresse

SW6 dient zur Riicksetzung der MODBUS-ID-
Adresse des Geriits.

SW6 in Position OFF: Normalbetrieb

SW6 in Position ON: Die MODBUS-ID-Adresse
wird auf 114 zuriickgesetzt.

Nach der Riicksetzung muss SW6 wieder in die
Position OFF gebracht werden, bevor der Normal-
betrieb wieder aufgenommen wird.

Zuriicksetzen auf die MODBUS-Standardadresse 114

Abb. 12



Anschlussanweisungen

Alarmrelais

Heizer, deren Artikelnummer den Buchstaben ,L“
enthilt, sind mit einem potentialfreien Alarmrelais
ausgestattet, das eine externe Anzeige von Betriebs-
oder Fehlermeldungen ermdéglicht. Das Alarmrelais
verfiigt tiber einen Wechselkontakt (NO/NC)

und wird gemifl Abbildung 13 angeschlossen. Die
Kontakte werden bei Spannungsausfall oder bei
Auslosung des manuellen Uberhitzungsschutzes
umgeschaltet und kénnen zur Signalisierung an ein
ibergeordnetes System verwendet werden.

abb. 13

Stromversorgung
Abbildung 14 zeigt den Anschluss der Stromver-

sorgung an den Heizer. Der Heizer wird gemif} den
Nenndaten auf dem Typenschild angeschlossen.
Der Schutzleiter (PE) muss immer angeschlossen
werden. Die Ausfithrung der Stromversorgung muss
den geltenden Vorschriften entsprechen.

Steuerspannung

Abbildung 15 zeigt den Anschluss der Steuer-
spannung 230 V AC. Die Steuerspannung wird fiir
Steuer- und Sicherheitsfunktionen verwendet und
muss entsprechend den Anforderungen der Anlage
tiber einen externen Schalter oder eine Verriegelung
angeschlossen werden.

abb. 15

L] N] PE L1] L2| PE

230 Vv~ 400V 2~

L1] L2| L3| PE L1| L2| L3| PE

400 V 3~ 440V 3~

L2 N PEg L1] L2| L3| PE

-~

400 V 2N~

L1] L2[ L3] N PE
z

T
400 V 3N~

230V 3~

L1| L2| L3| PE

500 vV
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Anschlussanweisungen
ViCi-AL

1. ViGi-AL
Externe Steuerung mit 0...10V DC

Der Heizer wird tiber ein externes 0...10 V DC-Sig-
nal gesteuert. Das Steuersignal wird gemif} der
Abbildung an die dafiir vorgesechene Klemme ang-
eschlossen. Die Heizleistung wird linear zwischen 0
und 100 % geregelt.

Bei Verwendung eines externen Steuersignals von
0...10 V DC muss der Schalter SW7 auf ON gestellt

sein.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.
Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

mD D
MAX — O

IO O|O O|OIO|OI seee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 21 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

..... A
0..10vDC

2.ViCi-AL
Externe Steuerung mit 2...10V DC

Der Heizer wird tber ein externes 2...10-V-Gleich-
stromsignal gesteuert. Bei 2 V wird die minimale
Leistung und bei 10 V die maximale Leistung
erreicht.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.
Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

O

l

\O\O|O\O\O\O|O\O|O\O\O\O\OU
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

...... 1.
2..10VDC

3.ViCi-AL
Externe Steuerung mit 4...20 mA

Der Heizer wird tiber ein externes 4...20-mA-Signal
gesteuert, das an den angegebenen Signaleingang
angeschlossen ist. Die Regelung der Heizleistung
erfolgt proportional zum Eingangssignal.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.

Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

eeecececsceeeeee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24.25 26 2128

Pt1000 / NTC
(Option MIN/MAX)

4..20mA
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Anschlussanweisungen
ViCi-AWL

4.ViCi-AWL
Externe PWM-Steuerung

ViCi-AWL ist fiir die Steuerung tber ein externes
PWM-Signal vorgesehen. Die Verwendung der
PWM-Steuerung muss werkseitig aktiviert werden
und ist bei der Bestellung anzugeben. Die PWM-
Steuerung kann auch tiber MODBUS aktiviert
werden. Die Heizleistung wird Gber ein PWM-Sig-
nal geregelt. Bei Verwendung eines externen
PWM-Steuersignals muss der Schalter SW7 auf
ON gestellt sein.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.

Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

................. I@I == N—
: © o3
. [EERRRTTRRRS |@| (== =

=
w3

=

D =]
MIN 5

0

O

O

ICG0I0OG0000OI000]

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

PWM

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

Anschlussanweisungen
ViCi-QAL

5.ViCi-QAL
Externe Steuerung mit 0...10V DC
Der Heizer wird iiber ein externes 0...10 V DC-Sig-

nal gesteuert. Das Steuersignal wird gemaf} der
Abbildung an die dafiir vorgesechene Klemme ang-
eschlossen. Die Heizleistung wird linear zwischen 0
und 100 % geregelt.

Bei unzureichendem Luftstrom begrenzt oder
unterbricht der Durchflusssensor automatisch die
Heizleistung, was durch die LED (LD7 / FLOW
LOW) auf der Leiterplatte angezeigt wird.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.

Siehe Abschnitt ,Min/Max“.
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6. ViCi-QAL

Externe Steuerung mit 2...10 V DC

Der Heizer wird tiber ein externes 2...10-V-DC-Sig-
nal gesteuert. Bei 2 V wird die minimale Leistung
und bei 10 V die maximale Leistung erreicht.

Bei unzureichendem Luftstrom begrenzt oder
unterbricht der Durchflusssensor automatisch die

Heizleistung, was durch die LED (LD7 / FLOW
LOW) auf der Leiterplatte angezeigt wird.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.

Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

©)

O

MAX -=
s
o
e
2 o ii:/?
MIN 5

CITIC
i

O

0000000000

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

25 26 27 28

-+
2..10VDC

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

7.ViCi-QAL
Externe Steuerung mit 4...20 mA

Der Heizer wird tber ein externes 4...20-mA-Signal
gesteuert, das an den angegebenen Signaleingang
angeschlossen ist. Die Regelung der Heizleistung
erfolgt proportional zum Eingangssignal.

Bei unzureichendem Luftstrom begrenzt oder
unterbricht der Durchflusssensor automatisch die
Heizleistung, was durch die LED (LD7 / FLOW
LOW) auf der Leiterplatte angezeigt wird.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.

Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

T

=
=
= o=
~m=
=

ICIOI0IOCI0OI000I00I00]

15 16 17 18 19 20 2122 23 24

25 26 27 28

4..20mA

Pt1000 / NTC
(Option MIN/MAX)

Anschlussanweisungen
ViCi-QAWL

8.ViCi-QAWL
Externe PWM- -Steuerung

ViCi-QAWL ist fiir die Steuerung tber ein externes
PWM-Signal vorgesehen. Die Verwendung der
PWM-Steuerung muss werkseitig aktiviert werden
und ist bei der Bestellung anzugeben. Die PWM-
Steuerung kann auch tiber MODBUS aktiviert
werden.

Die Heizleistung wird tiber ein PWM-Signal gere-
gelt. Bei Verwendung eines externen PWM-Steuer-
signals muss der Schalter SW7 auf ON gestellt sein.

Option MIN/MAX

Kann mit dieser Anschlussoption verwendet werden.

Siehe Abschnitt ,Min/Max“.

T

CIO0O000GO000000

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

PWM

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)




Anschlussanweisungen
MODBUS

Externe Steuerung in Kombination mit
MODBUS
ViCi ist fiir die MODBUS-Kommunikation

vorbereitet und mit allen Anschlussalternativen
kompatibel. Bei gleichzeitiger Verbindung hat die
Steuerung tiber MODBUS Vorrang. Einstellungen
fiir Kommunikation, Adresse und Funktion werden
gemif} dem Abschnitt ,Steuerung und Einstellun-
gen® vorgenommen. Zie het hoofdstuk over MOD-
BUS-registers voor een volledige beschrijving van de

MODBUS-registers.

O

MAX

ICOOOIOIFOOO0I0I0O0
1516 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

B A

©OO0B90O00O0O0
151617 18 1920 212223 2425 %6 2728

B A
MODBUS

Abb. 16

Statusanzeige tiber MODBUS

Das Relais des Heizers (bei Heizern mit -L in
der Typenbezeichnung) kann an die Klemmen 27
und 28 angeschlossen werden, um den Status tiber

MODBUS, Register 700, abzulesen.

Es ist auch moglich, eine beliebige Statusanzeige

tiber einen potentialfreien Kontakt anzuschlieflen.
Eine Verbindung zwischen den Klemmen 27 und 28
ist erforderlich, damit der Heizer heizen darf.

Min / Max

ViCi ist mit einer MIN/MAX-Funktion zur Tem-
peraturbegrenzung ausgestattet.

In dieser Konfiguration muss der sekundire Sensor
ein NTC-Sensor (15-10 kQ) oder ein PT1000 sein.
Der empfohlene Fuhlertyp ist TG-K360. Der Fiihler
wird gemifl Schaltplan an die Klemmen 24 und 25
angeschlossen, siche Abschnitt ,Anschlussanweisun-
gen®.

Potentiometer P2 - Maximaltemperatur

Einstellbereich: 20 °C (vollstindig gegen den
Uhrzeigersinn gedreht) bis 60 °C (vollstindig im
Uhrzeigersinn gedreht). Die Funktion wird mit der
Bricke JP2 aktiviert, siche Abbildung 17.

20°C
b .
-
60°C
Deaktiviert o[6 O] Aktiviert
AJP2 AJP2

Abb. 17

Potentiometer P3 — MIN-temperatur

Einstellbereich: 0 °C (vollstindig gegen den
Uhrzeigersinn gedreht) bis 30

°C (vollstindig im Uhrzeigersinn gedreht). Die
Funktion wird mit der Briicke JP3 aktiviert, siche
Abbildung 18.

0°C
N\
—15°C
/
30°C
v]P3 v]P3
Deaktiviert Aktiviert

Abb. 18



Fehlersuche Uberhitzung

Wenn der manuell riickstellbare Uberhitzungsschutz
. ausgelost hat, ist Folgendes zu beachten:
Uberwachung des Luftstroms

1. Schalten Sie die Stromversorgung zum

Der Luftstrom ist bei Heizern des Typs -QAL und Heizer ab.

-QAWL, wenn die rote LED neben dem Durch-

flusssensor dauerhaft leuchtet. 2. Der Deckel des Heizers darf nur von qual-
Alternativ kann die LED LD7 / FLOW LOW ifiziertem und befugtem Personal geoffnet
blinken, was bedeutet, dass der Regler die zulissige werden.

Leistung des Ausgangs begrenzt.
3. Ermitteln und beheben Sie die Ursache fiir
das Auslésen des Uberhitzungsschutzes.

4. Sobald die Ursache behoben ist, kann der
Uberhitzungsschutz zuriickgesetzt werden.

Fehlersuche bei der Steuerung

Volle Heizung ohne Regelung « Trennen Sie die Leitungen fiir das Steuersignal und iiber-
briicken/kurzschlieRen Sie den Signaleingang.

o Wenn die Heizung nun abgeschaltet wird, liegt der Fehler
im externen Steuersignal.

o Wenn die Heizung nicht abgeschaltet wird und keine
LED auf der Leiterplatte leuchtet, kann der Fehler ein
Kurzschluss in einem Triac sein.

Keine Heizung + Uberprifen Sie, ob die Versorgungsspannung anliegt und ob
der manuell riickstellbare Uberhitzungsschutz nicht ausgelést
hat.

+ Uberpriifen Sie, ob alle Verriegelungen geschlossen und
korrekt angeschlossen sind (Q / X9 — Durchflusssensor /
Verriegelung).

AuBerdem missen die Einstellungen fur die Verriegelung
Uber den DIP-Schalter SW8 korrekt konfiguriert sein.

+ Uberpriifen Sie, ob die LED LD6 OVR HEAT keine Uberhitzu-
ng oder aktive Verriegelung anzeigt. Siehe Abschnitt Statu-
sanzeige Uber MODBUS.

+ Uberpriifen Sie die LEDs LD4 und LD5; sie sollten bei Leis-
tungsausgabe mit einem konstanten griinen Licht leuchten.

« Trennen Sie die Leitungen fur das Steuersignal und schlieRen
Sie z. B. eine 9-V-Batterie als Steuersignal an die Klemmen
19 und 20 an. SW7 muss auf ON stehen.
Wenn der Heizer nicht startet, liegt der Fehler wahrscheinlich
in der Steuerplatine.
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Francais

Manuel d’installation,
d’utilisation et d’entretien des
modéles VFL, VFLPG, VTL et
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commande ViCi-AL/AWL/QAL/
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Informations de sécurité

IMPORTANT: Lisez ce manuel avant d’installer,
de connecter et d’utiliser le produit. Conservez ce
manuel pour référence ultérieure.

A DANGER

Indique un danger immédiat pouvant entrainer
déces ou blessures graves s'il nlest pas évité.

A AVERTISSEMENT |

Indique un danger pouvant entrainer la mort ou
de blessures graves si elle nest pas évitée.

A ATTENTION
Indique un danger pouvant entrainer des bless-
ures légeéres ou modérées si elle nest pas évitée.

REMARQUE

Concerne des situations qui ne concernent

pas les blessures corporelles, par exemple les
dommages matériels ou les dommages causés a
Iéquipement.

.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants
de plus de 8 ans, par des personnes souf-
frant d’'un handicap physique ou mental ainsi
que par des personnes inexpérimentées, a
condition qu’elles aient regu des instructions
détaillées concernant son utilisation et les
risques éventuels. Les enfants ne doivent
pas jouer avec I'appareil. Le nettoyage et la
maintenance ne doivent pas étre effectués
par des enfants sans surveillance. Les en-
fants de moins de 3 ans doivent étre tenus a
I'écart sauf sous surveillance constante. Les
enfants de 3 a 8 ans peuvent uniquement
allumer et éteindre I'appareil s'il est installé
correctement et s'ils ont regu les instructions
nécessaires ou sont surveillés, et s'ils ont
été informés des dangers potentiels. Ils ne
doivent pas brancher I'appareil, modifier les
réglages ni effectuer d’'opérations de main-
tenance.

Linstallation doit étre effectuée par du per-
sonnel qualifié et autorisé.

Les données de tension et de puissance du
réchauffeur figurent sur le schéma électrique
a l'intérieur du couvercle et sur la plaque sig-
nalétique a I'extérieur. Le schéma électrique
indique également les protections contre la
surchauffe.
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A ATTENTION - Risque de dysfonctionne-
ment

La température ambiante admissible est
comprise entre -20 °C et +30 °C. Le réchauf-
feur est congu pour une température maxi-
male admissible d’air en sortie de 50°C.

A DANGER - Risque d’é¢lectrocution et d’in-
cendie]

Le réchauffeur doit étre raccordé au réseau
électrique a I'aide d’un un cable installé de
fagon permanente. Un interrupteur omnip-
olaire doit étre inclus dans l'installation fixe.
Les passe-cables doivent étre choisis de
maniére a préserver I'indice de protection du
réchauffeur. L'indice IP du réchauffeur est
indiqué sur la plaque signalétique.

Pour les réchauffeurs de type -AL et -AWL,
la vitesse de I'air a travers le réchauffeur doit
normalement étre d’au moins 1,5 m/s. Si le
réchauffeur est équipé d’éléments chauf-
fants a faible charge (-P dans le code de
modele), la vitesse minimale autorisée est
de 0,5 m/s. Le réchauffeur doit étre raccordé
de sorte que l'alimentation électrique ne
puisse pas étre activée sans que le ven-
tilateur associé ait démarré avant ou si-
multanément, et que le ventilateur ne puisse
pas étre arrété sans coupure préalable ou
simultanée de 'alimentation du réchauffeur.
Les borniers 29 et 30 doivent étre interver-
rouillés, par exemple via un pressostat, sauf
si une autre sécurité équivalente est prévue.
Les réchauffeurs de type -QAL et -QAWL
sont équipés d’'un capteur de débit intégre
qui limite automatiquement la puissance
lorsque la vitesse de l'air est inférieure a 1,5
m/s et coupe le chauffage lorsqu’elle est in-
férieure a 0,7 m/s. L’air entrant doit étre filtré
afin de réduire le risque d’encrassement du
systéme de mesure du débit d’air.

A ATTENTION - Risque d’arrét intempestif
Pour éviter que les protections contre la
surchauffe ne se déclenchent en raison de
la chaleur résiduelle, il convient de poursuiv-
re la ventilation temporisée / post-ventilation
jusqu’a ce que la température d’air en sortie
soit inférieure a 40 °C.

Du produit Le réchauffeur est marqué CE et
fabriqué conformément aux normes suiv-
antes : EN 60335-1/ EN 60335-2-30 /

EN 61000-6-2 / EN 61000-6-3 / EN 62233.
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Description du produit
Les modeles VFL / VFLPG / VTL / VRA / sont

des réchauffeurs de gaine rectangulaires électriques
destinés au chauffage de l'air de ventilation dans

des piéces individuelles, des zones ou des batiments
entiers. Ces produits peuvent étre utilisés comme
chauffage principal, préchauftage ou chaleur résidu-
elle dans les systémes de ventilation. Les réchaufteurs
de gaine sont congus pour étre montés dans des con-
duits de ventilation rectangulaires et sont disponibles
en plusieurs tailles et puissances, voir figure 1.

fig.1 K= 150mm fér modell M och 200mm f6r ViCi.

Désignation du type

La figure 2 montre un exemple de la structure de

la désignation du type du réchauffeur de gaine.
La désignation du type décrit la conception et les
caractéristiques techniques du réchauffeur, telles que

le modele, les dimensions, la puissance, la tension,
I'indice de protection (IP) et les autres options

disponibles.

Le tableau ci-dessous présente un exemple de
désignation compléte du type ainsi que la maniére
d’interpréter chaque partie. La désignation du type
effective du produit livré peut varier en fonction de la

version et de la configuration choisies.

Modéles | Modéle Dimensions Puissance Tension Matériau indice de Isolation Température Sensdu | Entrée de
(BxHxD) principale | (enveloppe) protection (IP) électrique | del'air sortant | flux d’air cable
VFLPG ViCi-AL | 1200x500x370 | 100kW 400V3 MG 1P43 NI 50°C R RM
fig.2
Modeéles VFL - avec brides Matériau de MG = Magnelis, ZM 310
VFLPG — compatible avec les guides PG I'enveloppe S = Acier inoxydable, EN 1.4301
VTL - pour montage par insertion SA = Acier inoxydable résistant aux acides,
VRA - pour groupes EN 1.4404
Modeéle M - Pour équipement de commande externe Isolation NI = Isolation électrique standard
ViCi - Equipement de commande intégré électrique RI = Isolation électrique renforcée
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Carte de commande ViCi

La désignation de type des cartes de commande ViCi est congue pour
indiquer clairement le type de principe de régulation et les fonctions
dont la carte de commande est équipée. La désignation se compose du
nom de base ViCi suivi de lettres décrivant le mode de commande et
les éventuelles fonctions supplémentaires.

Q - Capteur de débit électronique

La désignation Q_indique que la carte de commande est équipée d’'un
capteur de débit électronique intégré. Le capteur de débit surveille le
débit d’air dans le conduit et empéche le réchauffeur de fonctionner
en cas de vitesse de I'air insuffisante, ce qui protége le réchauffeur
contre la surchaufte et permet une installation sans contréleur de débit
externe.

O - Régulation par capteur

La référence O indique que la carte de commande est destinée a la
régulation de température via des capteurs de température. La régu-
lation s'effectue a 'aide d’'un ou deux capteurs de température de type
PT100, PT1000 ou NTC.

En cas d'utilisation de capteurs NTC, il est possible de réaliser un
réglage de la valeur de consigne externe, tandis que les capteurs PT100
et PT1000 ne permettent qu'un réglage interne de la valeur de consig-
ne. Les températures minimale et maximale de I'air soufflé sont réglées
en interne sur la carte de commande, quel que soit le type de capteur.

A - Commande par signal

La référence A indique que la carte de commande est destinée a étre
pilotée par un signal de commande externe, par exemple un signal
analogique de 0...10 V,2...10 V ou 4...20 mA. La puissance de sortie

est régulée proportionnellement au signal de commande entrant.

AW - PWM (modulation de largeur d'impulsion)

La désignation W indique que la carte de commande est destinée a
étre commandée par PWM (modulation de largeur d’impulsion).

L - Relais d’alarme

La référence L indique que le réchauffeur est équipé d’un relais
d’alarme avec contact sans potentiel. Le relais d’alarme signale par
exemple une coupure de courant ou le déclenchement d’une protection
contre surchauffe réarmable manuellement.
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Installation

Cette section décrit les exigences et les instructions
relatives a l'installation correcte du réchauffeur. Une
installation incorrecte peut entrainer des dysfonc-
tionnements, une surchauffe ou des risques pour la
sécurité.

Procédure d’installation

Linstallation doit étre eftfectuée par du personnel
qualifié et conformément aux présentes instructions.

1. Vérifiez que le réchauffeur est adapté a la
taille de conduit, au débit d’air et au do-
maine d’utilisation concernés.

2. Assurez-vous que le sens du flux d’air est
correct, conformément a la fleche indiquée
sur le cété de la boite de raccordement.

3. Installez le réchauffeur dans un conduit
horizontal ou vertical dans une position de
montage autorisée, conformément a la fig.
2.

4. Fixez le réchauffeur dans le réseau de
gaines conformément aux normes en
vigueur et aux pratiques d’installation recon-
nues.

5. S’assurer que le réchauffeur est accessible
pour l'inspection, I'entretien et son éventuel
remplacement.

La section suivante précise les exigences et les restric-
tions & respecter lors de l'installation du réchauffeur.

Exigences pour installateur agréé

Linstallation doit étre effectuée par du personnel
qualifié et autorisé. Uinstallation électrique ne doit
étre effectuée que par une entreprise d’installation
électrique agréée, conformément aux lois, réglemen-
tations et normes en vigueur.

Sens du flux d’air

Le sens du flux d’air 2 travers le réchauffeur doit
toujours suivre le sens indiqué par la fleche sur le coté
de la boite de raccordement. Un sens du flux d’air
incorrect peut entrainer une surchauffe et des dys-
fonctionnements. En cas de montage dans un conduit
vertical, le flux d’air doit étre dirigé vers le haut. Un
flux d’air dirigé vers le bas peut empécher les disposi-
tifs de protection contre la surchauffe de se déclencher
a temps.
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.. fig. 4
Position de montage

Le réchauffeur peut étre monté dans un conduit
horizontal ou vertical. La figure 4 illustre les posi-
tions de montage autorisées et non autorisées.

Les exigences suivantes s’appliquent :

* La boite de raccordement peut étre placée
sur le c6té ou pivotée jusqu’a 90°.

¢ L'installation avec la boite de raccordement
orientée vers le haut ou vers le bas n’est pas
autorisée.

Distance par rapport aux matériaux
combustibles

La distance entre lenveloppe métallique du réchauf-
feur de gaine et le bois ou tout autre matériau com-
bustible doit étre d’au moins 100 mm.

Position dans le systéme de conduits

Afin de garantir un débit d’air régulier a travers le
réchaufteur il convient de respecter une distance suf-
fisante par rapport aux coudes de gaine, aux registres
(clapets), aux filtres ou & d’autres composants.

¢ La distance minimale recommandée avant
et aprés le réchauffeur correspond a la diag-
onale de celui-ci.

» Une distance insuffisante peut entrainer un
débit d’air irrégulier et provoquer le dé-
clenchement de la protection contre sur-
chauffe.

Protection contre le contact

Les ouvertures donnant sur la piéce doivent étre
équipées d’une grille fixe ou d’un diffuseur d’air souf-
flé pour assurer une protection contre le contact avec
les éléments chauffants, dans les cas ou le réchauffeur
nlest pas équipé d’une grille de protection intégrée.

Isolation
Le réchauffeur peut étre isolé conformément aux
dispositions en vigueur relatives aux gaines de venti-

lation et aux unités de ventilation.

Les dispositions suivantes s’appliquent:
Y pplq



« L’isolation doit étre constituée d’'une isolation
incombustible

* L’isolation ne doit pas recouvrir le couvercle,
la plaque signalétique ou la plaque d’aver-
tissement.

* Le couvercle doit toujours pouvoir étre ouvert
pour permettre I'entretien et I'inspection.

Exigences de température et
d’environnement

Conditions de fonctionnement :

* Température ambiante admissible : =20 a +30
°C.

*  Température minimale admissible de la
température d’air entrant : —25 °C.

* Température maximale admissible de la
température d’air en sortie : Consultez la
plague signalétique du réchauffeur.

Les exigences en matiére de température de l'air
doivent étre vérifiées par I'installateur.

Manutention et
maintenance

Manutention

Le levage et I'installation doivent étre effectués en
toute sécurité afin d’éviter tout risque de blessure 1ié
au poids du réchauffeur. Un équipement de protec-
tion individuelle, tel que des gants, doit étre utilisé
lors de la manutention en raison de la présence
éventuelle d’arétes vives. Si nécessaire, un dispositif
de levage homologué doit étre utilisé conformément
aux normes en vigueur.

Maintenance

1. Un contréle fonctionnel périodique ainsi
qgu’un resserrage des raccordements a l'al-
imentation électrique doivent étre effectués
au moins une fois par an.

2. Afin de maintenir la résistance d’isolement
des éléments chauffants, ceux-ci doivent
étre mis sous tension et fonctionner au
moins tous les trois mois. Un fonctionne-
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ment de 24 heures est recommandé. Une
durée de fonctionnement plus courte, d’au
moins 4 a 8 heures, peut étre suffisante a
condition que les éléments atteignent leur
température de fonctionnement normale.

Stockage

Si le réchauffeur n'est pas mis en service dans les trois
mois, il doit étre stocké dans un endroit sec (humidi-
té relative maximale de 40 %).



Apercu des fonctions

s et affichage

Description des composants et

LED

ID

Désignation

vJP1 vJP1
Activé Désactivé
Int/Ext Int/Ext
fig.5
v P4 v P4
Activé Désactivé
fig.6

Description

Q/X9

Capteur de débit / Verrouillage

Les capteurs de débit sont disponibles sur les réchauffeurs dont la référence com-
porte la lettre Q. Sur les réchauffeurs sans capteur de débit, les borniers 29 et 30
sont utilisés a la place pour le raccordement, par exemple, d'un pressostat.

P1 Potentiométre de consigne Potentiomeétre interne pour le réglage de la valeur de consigne. Lorsque JP1 est
interne activé (voir figure 4), P1 est utilisé en association avec les capteurs de température
connectés au capteur 1 (bornes 21, 22 et 23). Cette fonction est indépendante du
type de capteur sélectionné (NTC, Pt1000 ou Pt100). Le potentiomeétre de consig-
ne externe ne peut étre utilisé qu'en combinaison avec des capteurs NTC.
P2 Potentiometre de consigne Potentiometre de réglage de la limite de température maximale. Voir la section
MAX MIN/MAX (option).
P3 Potentiometre de consigne Potentiometre pour le réglage de la limite de température minimale. Voir la section
MIN MIN/MAX (option).

JpP1 Cavalier du potentiométre de Active ou désactive le potentiometre de consigne interne P1, voir figure 5.

consigne interne

Jp2 Cavalier MAX Active ou désactive le potentiometre de consigne pour la limitation MAX. Voir la
section MIN/MAX (option).

JP3 Pont MIN Active ou désactive le potentiometre de consigne pour la limitation MIN. Voir la
section MIN/MAX (option).

JpP4 Pontet d’alarme détat Active ou désactive la fonction d'alarme d’état sur les bornes 27 et 28, voir figure
6. L'alarme d’état est généralement utilisée pour signaler une surchauffe, mais peut
également indiquer un état au choix, voir LD6

ID Désignation Indication / fonction

LD1 Fonctionnement Clignote en vert en fonctionnement normal. Clignote 1 fois en rouge, suivi d'une
pause de 2 secondes, pour signaler une défaillance du capteur 1. Clignote 2 fois en
rouge, suivi d'une pause de 2 secondes, pour signaler une défaillance du capteur 2.

LD3 Réinitialisation MODBUS S'allume en vert lorsque SW6 est activé, ce qui réinitialise 'adresse ID MODBUS
de l'appareil 4 114.

LD4 Triac L1 S'allume en vert lorsque le triac de L1 est désactivé.

LD5 Triac L3 S'allume en vert lorsque le triac de L3 est déclenché. Ne s'applique qu'en triphasé.

LDé6 OVR HEAT S'allume en rouge pour l'indication d’état, par exemple en cas de surchauffe, si JP4
est activé et que la connexion entre les borniers 27 et 28 est coupée. La commande
de puissance est empéchée. Pour plus d'informations, voir la section Indication
détat via MODBUS.

LD7 FLOW LOW Avec capteur de débit : éteinte 2 > 1,5 m/s, clignote a < 1,5 et 2 0,7 m/s, allumée

en continu a < 0,7 m/s, avec limitation de puissance puis blocage de la commande.
Sans capteur de débit : bornes 29/30 utilisées, LED éteinte si le contact est fermé,
allumée s’il est ouvert, commande de puissance bloquée. Valable avec SW8 sur OFF
; avec SW8 sur ON, le verrouillage est désactivé.
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Avec capteur de débit
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Commande et
Parametres

Commutateurs DIP

SW = Commutateur

La désignation SW est utilisée dans ce manuel pour désigner
les commutateurs individuels du bloc de commutateurs DIP.

SW1

SW2

SW3

SW4

SW5

SWé6

SW7

SW8

Bits d’arrét
Utilisé pour régler le nombre de bits d’arrét pour la
communication.

Parité 1

Sert & régler la parité pour la communication.

Parité 2

Utilisé en combinaison avec SW2 pour sélectionner
le mode de parité.

Débit en bauds 1

Utilisé pour le réglage de la vitesse de communica-
tion.

Débit en bauds 2
Utilisé en combinaison avec SW4 pour sélectionner
la vitesse de communication.

Réinitialisation (MODBUS)
Lorsque SW6 est activé, I'adresse ID MODBUS

de lappareil est réinitialisée 2 114.

Signal de commande 0...10 V
Lorsque SW7 est réglé sur ON, le signal de com-
mande 0...10 V ou PWM (modulation de largeur
d’impulsion) doit étre connecté aux bornes 19 et

20. Dans tous les autres cas, SW7 doit étre réglé
sur OFF.

Verrouillage / Capteur de débit

Lorsque SW8 = OFF, le verrouillage normal s’ap-

plique.

+  ViCi-AL / ViCi-AWL : la batterie doit étre
régulée en fonction du débit d’air via les bornes
29-30. Une connexion entre 29-30 permet

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL : le capteur de
débit est activé.

Lorsque SW8 = ON, le verrouillage est désactivé :

*  ViCi-AL / ViCi-AWL : le verrouillage via les
bornes 29-30 est désactivé.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL : le capteur de
débit est désactivé.

Lorsque SW8 = ON, le verrouillage doit étre assuré

par un autre moyen. Tous les modeles peuvent

également étre interverrouillés sur les bornes 27

et 28, voir LD6 ou la section Indication d’état via

MODBUS.
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Signal de commande

La carte de commande détecte automatique-
ment les connexions utilisées, mais ne peut pas
identifier si le signal sur les bornes 19 et 20 est
de0...10 Voude 2...10 V.

Le commutateur SW7 doit donc étre réglé sur
« ON » pour un signal de 0...10 V ou PWM.

Dans les autres cas, il doit étre réglé sur « OFF ».

Mesure d’énergie

Si le réchauffeur est équipé d’une mesure
d%nergie, il doit étre commandé via MODBUS
ou 0...10 V, avec le commutateur SW7 réglé sur
«OND».

La mesure d’énergie est une option a sélectionner
lors de la commande.




Parameéetres MODBUS

Les commutateurs DIP 1 4 6 servent a régler les par-
amétres de communication MODBUS et a effectuer
la réinitialisation de 'adresse MODBUS.

Les fleches sur I'illustration indiquent la position des
commutateurs, ol « haut » correspond 4 ON et « bas
» 4 OFF. Les modifications des réglages des commu-
tateurs DIP doivent étre effectuées lorsque I'appareil
est hors tension.

Apres modification, le réchauffeur doit étre redémar-
ré pour que les réglages prennent effet.

Remarque

Tous les parameétres de communication (bits d’arrét,
parité et débit en bauds) doivent étre correctement
configurés et correspondre & ceux du maitre MOD-
BUS utilisé pour que la communication fonctionne.

Pour une description compléte des registres MOD-
BUS, consultez la section consacrée aux registres

MODBUS.

SW1 - Bits d’arrét

SW1 sert a régler le nombre de bits d’arrét pour la
communication série.

SW1 en position OFF : 1 bit d’arrét SW1 en posi-
tion ON : 2 bits d’arrét

Le réglage doit correspondre au maitre MODBUS

utilisé.

1 stop bit 2 stop bits

fig.9

SW2 et SW3 - Parité

SW2 et SW3 sont utilisés conjointement pour le
réglage de la parité.

SW2 OFF, SW3 OFF : Pas de parité SW2 OFF,
SW3 ON : Parité paire (Even)

SW2 ON, SW3 OFF : Parité impaire (Odd) SW2
ON, SW3 ON nest pas utilisé.

—
G—

© ©
alsl’
23

No parity

Odd parity

Even parity

fig. 10
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SW4 et SW5 - Débit en bauds

Les commutateurs SW4 et SW5 sont utilisés con-
jointement pour régler la vitesse de communication
(débit en bauds).

SW4 OFF, SW5 OFF : 9 600 bauds

SW4 OFF, SW5 ON : 19 200 bauds

SW4 ON, SW5 OFF : 38 400 bauds

SW4 ON, SW5 ON : 115 200 bauds

Le débit en bauds sélectionné doit correspondre aux
paramétres MODBUS de Iéquipement connecté.

PR et 138 taat
45 45 45 45

9 600 19 200 38 400

115 200

fig. 11
SWe6 - Réinitialisation de I'adresse ID
MODBUS

SW6 sert a réinitialiser I'adresse ID MODBUS de
l'appareil.

SW6 en position OFF : fonctionnement normal
SW6 en position ON : 'adresse ID MODBUS est
réinitialisée a 114.

Apres la réinitialisation, SW6 doit étre remis en
position OFF avant la reprise du fonctionnement
normal.

Reset to MODBUS default adress 114

fig. 12



Instructions de cablage

Relais d’alarme

Les réchauffeurs dont la référence contient la lettre

« L » sont équipés d’un relais d’alarme sans potentiel
permettant 'indication externe d’'une alarme de
fonctionnement ou de défaut. Le relais d’alarme dis-
pose d’un contact inverseur (NO/NC) et se raccorde
conformément 2 la figure 13. Les contacts se com-
mutent en cas de coupure de courant ou lorsque la
protection contre surchauffe se déclenche, et peuvent
étre utilisés pour la signalisation vers un systeme de
niveau supérieur.

fig.13

Alimentation électrique

La figure 14 montre le raccordement de I'alimenta-
tion électrique au réchauffeur. Le réchaufteur doit
étre raccordé conformément aux données nominales
indiquées sur la plaque signalétique. Le conducteur
de protection (PE) doit toujours étre raccordé. Le
raccordement de I'alimentation électrique doit étre
conforme aux prescriptions en vigueur.

Tension de commande

La figure 15 illustre le raccordement de la tension de
commande 230 V CA. La tension de commande est
utilisée pour les fonctions de commande et de sécu-
rité et doit étre raccordée via un interrupteur externe
ou un verrouillage, conformément aux exigences de
I'installation.

fig. 15
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Instructions de cablage
ViCi-AL

1. ViCi-AL
Commande externe par 0...10V DC

réchauffeur est commandé par un signal externe de
0...10 V CC. Le signal de commande est raccordé a
la borne prévue a cet effet, comme indiqué sur la fig-
ure. La puissance de chauffage est réglée de maniére
linéaire entre 0 et 100 %.

En cas d’utilisation d’un signal de commande
externe 0...10 V CC, le commutateur SW7 doit étre
réglé sur la position ON.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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2.ViCi-AL
Commande externe par 2...10V DC

Le réchauffeur est commandé par un signal externe
de 2...10 V.CC. A 2 V, on obtient la puissance mini-
male et 2 10 V, la puissance maximale.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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3.ViCi-AL
Commande externe par 4...20 mA

Le réchauffeur est commandé par un signal externe
de 4...20 mA connecté a l'entrée de signal indiquée.
La régulation de la puissance de chauffage seffectue
proportionnellement au signal dentrée.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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Instructions de cablage
ViCi-AWL

4.ViCi-AWL
Commande PWM externe

Le ViCi-AWL est congu pour étre commandé par
un signal PWM externe. Lutilisation de la com-
mande PWM doit étre activée en usine et doit étre
précisée lors de la commande. La commande PWM
peut également étre activée via MODBUS. La puis-
sance de chauffage est régulée par un signal PWM.
En cas d’utilisation d’un signal de commande PWM
externe, le commutateur SW7 doit étre réglé sur la
position ON.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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Instructions de cablage
ViCi-QAL

5.ViCi-QAL
Commande externe par 0...10V DC

réchauffeur est commandé par un signal externe de
0...10 V CC. Le signal de commande est raccordé
ala borne prévue a cet effet, comme indiqué sur la
figure.

La puissance de chauffage est régulée de maniére
linéaire entre 0 et 100 %.

En cas de débit d’air insuffisant, le capteur de débit
limite ou coupe automatiquement la puissance de
chauffage, ce qui est indiqué par une LED (LD7 /
FLOW LOW) sur la carte de circuit imprimé.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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6. ViCi-QAL
Commande externe par 2...10V DC

Le réchauffeur est commandé par un signal externe
de 2...10 V.CC. A 2 V, on obtient la puissance mini-
male et 2 10 V, la puissance maximale.

En cas de débit d’air insuffisant, le capteur de débit
limite ou coupe automatiquement la puissance de
chauffage, ce qui est indiqué par une LED (LD7/
FLOW LOW) sur la carte de circuit imprimé.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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7.ViCi-QAL
Commande externe par 4...20 mA

Le réchauffeur est commandé par un signal externe
4...20 mA connecté a lentrée de signal indiquée. La
régulation de la puissance de chauffage seffectue
proportionnellement au signal d’entrée. En cas de
débit d’air insuffisant, le capteur de débit limite ou
coupe automatiquement la puissance de chauftage, ce
qui est indiqué par une LED (LD7 / FLOW LOW)

sur la carte de circuit imprimé.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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Instructions de cablage
ViCi-QAWL

8.ViCi-QAWL
Commande PWM externe

Le ViCi-QAWL est congu pour étre commandé

via un signal PWM externe. Lutilisation de la
commande PWM doit étre activée en usine et doit
étre spécifiée lors de la commande. La commande
PWM peut également étre activée via MODBUS.
La puissance de chauffage est régulée par un signal
PWM. En cas d’utilisation d’un signal de commande
PWM externe, le commutateur SW7 doit étre réglé
en position ON.

Option MIN/MAX

Peut étre utilisée avec cette option de raccordement.
Voir la section Min/Max.
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Instructions de cablage
MODBUS

Commande externe en combinaison
avec MODBUS

Le ViCi est prét pour la communication MODBUS
et est compatible avec toutes les options de connex-
ion. En cas de connexion simultanée, la commande
via MODBUS est prioritaire. Les réglages relatifs

a la communication, a 'adresse et aux fonctions
seffectuent conformément 2 la section « Commande
et réglages ». Pour une description compléte des
registres MODBUS, voir la section consacrée aux
registres MODBUS.
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fig. 16

Indication d'état via MODBUS

Le relais du réchauffeur, pour les réchauffeurs dont la
référence comporte la lettre « L », peut étre con-
necté aux bornes 27 et 28 pour la lecture de 1état via
MODBUES, registre 700.
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11 est également possible de connecter une indication
d’état au choix via un contact libre de potentiel.
Une connexion entre les bornes 27 et 28 est

Min / Max

ViCi est équipé d’'une fonction MIN / MAX pour la
limitation de température.

Dans cette configuration, le capteur secondaire doit
étre un capteur NTC (15-10 kQ) ou un PT1000.
Le type de sonde recommandé est le TG-K360. La
sonde se connecte aux bornes 24 et 25 conformé-
ment au schéma de ciblage, voir la section « Instruc-
tions de raccordement ».

Potentiometre P2 - Température MAX

Plage de réglage : 20 °C (tourné a fond dans le sens
antihoraire) 2 60 °C (tourné a fond dans le sens
horaire). La fonction est activée a I'aide du cavalier

JP2, voir figure 17.

20°C

N\
—40°C
/

60°C

Inaktiverad o[6 O] Aktiverad
AJP2 AJP2

fig.17

Potentiométre P3 — Température MIN

Plage de réglage : 0 °C (tourné a fond dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre) a 30

°C (tourné a fond dans le sens horaire). La fonction
est activée par le cavalier JP3, voir figure 18.
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Dépannage

Controle de I't du débit d’air

Le débit d’air est insuffisant dans les réchauffeurs de
type -QAL et -QAWL si la LED rouge située a coté
du capteur de débit reste allumée en permanence. Il
se peut également que la LED LD7 / FLOW LOW
clignote, ce qui signifie que le régulateur limite la
puissance de sortie autorisée.

Dépannage de la commande

Surchauffe

Sila protection contre la surchaufte a réarmement
manuel sest déclenchée, il convient de respecter les
points suivants:

1. Coupez I'alimentation électrique du réchauf-
feur.

2. Le couvercle du réchauffeur ne doit étre
ouvert que par du personnel qualifié et
habilité.

3. Déterminez et éliminez la cause du dé-
clenchement de la protection contre la
surchauffe.

4. Une fois la cause éliminée, le dispositif de
protection contre la surchauffe peut étre
réinitialisé.

Chauffage maximal sans régula-

» Débranchez les fils du signal de commande et shuntez/

tion court-circuitez I'entrée du signal.

o Sile chauffage est alors coupé, le défaut provient du sig-
nal de commande externe.

o Sile chauffage ne se coupe pas et qu’aucune LED n’est
allumée sur la carte électronique, le défaut peut étre un
court-circuit dans un triac.

Pas de chauffage » Vérifiez que la tension d’alimentation est présente et que la

protection contre surchauffe a réarmement manuel ne s’est
pas déclenché.

» Vérifiez que tous les verrouillages sont fermés et correcte-
ment connectés (Q / X9 — Capteur de débit / verrouillage).
Vérifiez également que les réglages du verrouillage via le
commutateur DIP SW8 sont correctement configurés.

» Vérifiez que la LED LD6 OVR HEAT n’indique pas de sur-
chauffe ou un verrouillage actif. Voir la section Indication
d’état via MODBUS.

» Vérifiez les diodes LD4 et LD5 ; elles doivent émettre une
lumiere verte fixe lorsque la puissance est activée.

» Débranchez les fils du signal de commande et connectez par
exemple une batterie de 9 V comme signal de commande
aux bornes 19 et 20. Le commutateur DIP SW7 doit étre en
position ON.

Si le réchauffeur ne démarre pas, le défaut se situe probable-
ment au niveau de la carte de commande.
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Veiligheidsinformatie

BELANGRIJK: Lees deze handleiding voordat u
het product installeert, aansluit en gebruikt. Bewaar
de handleiding voor toekomstig gebruik.

A GEVAAR
Geeft een direct gevaar aan dat leidt tot dood of
ernstig letsel, indien dit niet wordt voorkomen.

| A WAARSCHUWING

Geeft een gevaar aan dat kan leiden tot de dood
of ernstig letsel kan veroorzaken als dit niet
wordt voorkomen.

AVOORZICHTIG

Geeft een gevaar aan dat kan leiden tot licht of
matig letsel kan veroorzaken als deze niet wordt
vermeden.

LET OP
Heeft betrekking op omstandigheden die geen

letsel betreften, bijvoorbeeld schade aan appa-
ratuur of eigendommen.

.
Dit apparaat mag worden gebruikt door kin-
deren ouder dan 8 jaar, personen met een
lichamelijke of geestelijke beperking en on-
ervaren personen, mits zij grondige instruc-
ties hebben gekregen over de werking en
risico’s. Kinderen mogen niet met het appa-
raat spelen. Reiniging en onderhoud mogen
niet zonder toezicht door kinderen worden
uitgevoerd. Kinderen jonger dan 3 jaar moet-
en uit de buurt blijven zonder voortdurend
toezicht. Kinderen van 3 tot 8 jaar mogen
het apparaat alleen in- en uitschakelen wan-
neer het correct is geplaatst, zij instructies
hebben gekregen of onder toezicht staan.
Zij mogen de stekker niet in het stopcontact
steken, instellingen wijzigen of onderhoud
uitvoeren.

.
De installatie moet worden uitgevoerd door
gekwalificeerd en bevoegd personeel.

.
| 0 d
De gegevens over spanning en vermogen
van de verwarmer staan vermeld op het be-
dradingsschema dat aan de binnenkant van
het deksel is bevestigd en op het typeplaatje
aan de buitenkant van het deksel. Het be-
dradingsschema bevat ook informatie over
de oververhittingsbeveiligingen.
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A VOORZICHTIG - Risico op storingen
De toegestane omgevingstemperatuur ligt
tussen -20 °C en +30 °C. De verwarmer is
ontworpen voor een maximaal toegestane
uitblaasluchttemperatuur van 50 °C.

De verwarmer moet met vast geinstalleerde
kabel op het elektriciteitsnet worden aang-
esloten. De vaste installatie moet voorzien
zijn van een meerpolige schakelaar. Kabel-
doorvoeren moeten de beschermingsklasse
(IP) van de verwarmer handhaven. De
IP-beschermingsgraad staat op het typep-
laatje.

Voor verwarmers van het type -AL en -AWL
moet de luchtsnelheid normaal minimaal 1,5
m/s bedragen. Bij verwarmingselementen
met lage belasting (-P in de modelcode) is
de minimaal toegestane luchtsnelheid 0,5
m/s. De verwarmer moet zo worden aang-
esloten dat de voedingsspanning niet zonder
de bijbehorende ventilator kan worden in

of uitgeschakeld. Aansluitklemmen 29 en

30 moeten worden vergrendeld (interlock),
bijvoorbeeld via een drukschakelaar, tenzij
een andere gelijkwaardige veilige vergren-
deling wordt toegepast.

Verwarmers van het type -QAL en -QAWL
hebben een ingebouwde stromingssensor
die het vermogen automatisch beperkt bij
luchtsnelheden lager dan 1,5 m/s en de
verwarming uitschakelt onder 0,7 m/s. De
inkomende lucht moet worden gefilterd om
vervuiling van het luchtstroommeetsysteem
te minimaliseren.

A VOORZICHTIG - Risico op ongewenste
stilstand

Om te voorkomen dat de oververhittingsbev-
eiliging door restwarmte in werking treedt,
moet nalooptijdventilatie worden toegepast
totdat de uitblaasluchttemperatuur onder 40
°C ligt.

LET OP — Productconformiteit

De verwarmer is voorzien van een CE-mark-
ering en vervaardigd in overeenstemming
met: EN 60335-1, EN 60335-2-30, EN
61000-6-2, EN 61000-6-3 en EN 62233.



K+B+35

K+B+19
35 B 35 19 B 19
D D
K’ |
T 8 r 1 ‘K 1 o \
=] ‘ 1
> =———
I - @ I @ ©
= =% ———| =%
— T ; T
2 :
— —
0 2
0 £
o ° 2 o
E o E o
8 VFL 8 VFLPG
I B1E:165 s B!
7'3, - D K [ B1-170 ‘ 20o D
T =t - —t s ‘ |
%) 8 @ |S——— i B
— B= || o
—)| = P -
7+33 B e N 3T
et | S — | T
10| —g‘: ﬁ‘ o > }
A &
i o
} Lo
s | e 1
| i
1 1
I |
o VTL ‘ 5 VRA
@ -~

Productbeschrijving

VFL /VFLPG / VTL / VRA / zijn elektrische
rechthoekige kanaalverwarmers die bedoeld zijn voor
de verwarming van ventilatielucht in afzonderlijke
ruimtes, zones of complete gebouwen. De producten
kunnen worden gebruikt als hoofdverwarming, voor-
verwarming of restwarmte in ventilatiesystemen. De
kanaalverwarmers zijn ontworpen voor montage in
rechthoekige ventilatiekanalen en zijn verkrijgbaar in
verschillende afmetingen en vermogensuitvoeringen,

zie afbeelding 1

fig. 1 K= 150 mm voor model M en 200 mm voor ViCi.

Typebijschrift

Afbeelding 2 toont een voorbeeld van hoe het
typebijschrift van de kanaalverwarmer is opgebouwd.
De typenamen beschrijven de uitvoering en technis-
che eigenschappen van de verwarmer, zoals model,
afmetingen, vermogen, spanning, beschermingsklasse
(IP) en andere selecteerbare opties.

De onderstaande tabel toont een voorbeeld van een
volledige typenamen en hoe de respectievelijke delen
moeten worden geinterpreteerd. De daadwerkeli-
jke typenamen van het geleverde product kunnen
afwijken, athankelijk van de gekozen uitvoering en
configuratie.

Uitvoering Model Afmetingen Effekt | Vermogen | Materiaal IP-klasse Elektrische | Luchttemp. | Luchtrichting Kabelinvoer
(BxHxD) (behuizing) isolatie uit
VFLPG ViCi-AL | 1200x500x370 | 100kW 400V3 MG 1P43 NI 50°C R RM
fig.2
Uitvoering VFL - met flenzen Materiaal MG = Magnelis, ZM 310
VFLPG - geschikt voor PG-doorvoer van de S = Roestvrij staal, EN 1.4301
VTL - voor insteekmontage behuizing SA = Zuurbestendig roestvrij staal, EN 1.4404
VRA - voor aggregaten
Model M - Voor externe regelapparatuur Elektrische NI = Normale elektrische isolatie
ViCi - Ingebouwde regelapparatuur isolatie RI = Versterkte elektrische isolatie
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ViCi-besturingskaart

De typenamen voor ViCi-printplaten zijn zo opgebouwd dat ze
duidelijk aangeven met welk type regelprincipe en welke functies de
besturingskaart is uitgerust. De aanduiding bestaat uit de basisnaam
ViCi, gevolgd door letters die de besturingswijze en eventuele extra
functies beschrijven.

Q - Elektronische debietmeter

De aanduiding Q _geeft aan dat de besturingskaart is uitgerust met
een ingebouwde elektronische debietsensor. De debietsensor bewaakt
het luchtdebiet in het kanaal en voorkomt dat de verwarmer in bedrijf
is bij onvoldoende luchtsnelheid, wat de verwarmer beschermt tegen
oververhitting en installatie zonder externe debietbewaker mogelijk
maakt.

O - Sensorgestuurde regeling

De aanduiding O geeft aan dat de besturingskaart bedoeld is voor
temperatuurregeling via sensoren. De regeling vindt plaats met één of
twee temperatuursensoren van het type PT100, PT1000 of NTC.

Bij gebruik van NTC-sensoren is externe instelling van de setpoint
mogelijk, terwijl PT100 en PT1000 alleen interne instelling van de
setpoint toestaan. De minimum- en maximumtemperatuur voor de
toevoerlucht worden intern op de besturingskaart ingesteld, ongeacht
het type sensor.

A - Signaalgestuurde regeling

De aanduiding A geeft aan dat de besturingskaart bedoeld is voor aan-
sturing via een extern stuursignaal, bijvoorbeeld een analoog signaal
zoals 0...10 V, 2...10 V of 4...20 mA. Het uitgangsvermogen wordt
proportioneel geregeld ten opzichte van het binnenkomende stuursig-

naal.

AW - PWM

De aanduiding W geeft aan dat de besturingskaart bedoeld is voor
besturing via PWM.

L - Alarmrelais

De aanduiding L geeft aan dat de verwarmer is uitgerust met een
alarmrelais met potentiaalvrije contacten. Het alarmrelais geeft
bijvoorbeeld een spanningsuitval of een geactiveerde, handmatig reset-
bare oververhittingsbeveiliging aan.
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Montage

In dit hoofdstuk worden de vereisten en instruc-
ties voor een correcte montage van de verwarmer
beschreven. Een onjuiste montage kan leiden tot
storingen, oververhitting of veiligheidsrisico’s.

Installatieprocedure

De montage moet worden uitgevoerd door bevoegd
personeel en in overeenstemming met deze instruc-
ties

1. Controleer of de verwarmer geschikt is voor
de betreffende kanaalafmetingen, het lucht-
debiet en het toepassingsgebied.

2. Zorg voor de juiste luchtstroomrichting vol-
gens de pijimarkering op de zijkant van de
aansluitdoos.

3. Monteer de verwarmer in een horizontaal of
verticaal kanaal in een toegestane mon-
tagepositie volgens afb. 2.

4. Bevestig de verwarmer in het kanaalsys-
teem volgens de geldende normen en
gangbare installatiepraktijken.

5. Zorg ervoor dat de verwarmer toegankelijk
is voor inspectie, onderhoud en eventuele
vervanging.

In het volgende hoofdstuk worden de eisen en
beperkingen vermeld waaraan bij de montage van de
verwarmer moet worden voldaan.

Eisen voor erkende en gekwalificeerde
installateurs

Installationen ska utf6ras av behorig och kvalificerad
personal. Elinstallation fir endast utforas av ett reg-
istrerat elinstallationsforetag i enlighet med gillande
lagar, foreskrifter och standarder.

Luchtstroomrichting

De installatie moet worden uitgevoerd door bevoegd
en gekwalificeerd personeel. Elektrische installaties
mogen alleen worden uitgevoerd door een geregis-
treerd elektrotechnisch installatiebedrijf in overeen-
stemming met de geldende wetten, voorschriften en
normen.

Montagepositie

De verwarmer kan in een horizontaal of verticaal
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kanaal worden gemonteerd. Figuur 4 toont toegest-
ane en niet-toegestane montageposities.

De volgende eisen gelden:

* De aansluitdoos mag opzij worden geplaatst
of tot 90° worden gedraaid.

* Montage met de aansluitdoos naar boven of
naar beneden is niet toegestaan.

Afstand tot brandbare materialen

De afstand tussen de metalen behuizing van de ka-
naalverwarmer en hout of andere brandbare materi-
alen moet minimaal 100 mm bedragen.

Plaatsing in het kanaalsysteem

Om een gelijkmatige luchtstroom door de verwarm-
er te garanderen, moet voldoende afstand worden
gehouden tot kanaalbochten, kleppen, filters of
andere componenten.

* De minimaal aanbevolen afstand voor en
achter de verwarmer is gelijk aan de diago-
naalafmeting van de verwarmer.

* Onvoldoende afstand kan een ongelijkma-
tige luchtstroom veroorzaken en ertoe leiden
dat de oververhittingsbeveiliging in werking
treedt.

Bescherming tegen aanraking

Openingen naar ruimtes moeten worden voorzien
van een vast gemonteerd rooster of een toevoerroost-
er ter bescherming tegen aanraking van de verwarm-
ingselementen, in gevallen waarin de verwarmer niet
is uitgerust met een geintegreerd beschermrooster.



Isolatie

De verwarmer mag worden geisoleerd in over-
eenstemming met de geldende voorschriften voor
ventilatiekanalen en luchtbehandelingskasten.

Het volgende geldt:

¢ De isolatie moet bestaan uit onbrandbare
isolatie

» De isolatie mag geen deksels, typeplaatjes of
waarschuwingsborden bedekken.

* Het deksel moet altijd kunnen worden geo-
pend voor onderhoud en inspectie.
Temperatuur- en omgevingsvereisten

Bedrijfsomstandigheden:

» Toegestane omgevingstemperatuur: —20 tot
+30 °C.

* Minimaal toegestane ingaande luchttemper-
atuur: -25 °C.

* Maximaal toegestane uitblaasluchttemper-
atuur: Raadpleeg het typeplaatje van de
verwarmer.

De lucht temperatuurvereisten moeten door de instal-
lateur worden gewaarborgd.
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Hantering en
onderhoud

Hantering

Het heffen en de montage moeten op een veilige
manier gebeuren om letsel als gevolg van het gewicht
van de verwarmer te voorkomen. Bij de hantering
moeten persoonlijke beschermingsmiddelen, zoals
handschoenen, worden gebruikt vanwege mogelijke
scherpe randen. Indien nodig moet een goedgekeurd
hijsmiddel worden gebruikt in overeenstemming met
de geldende normen.

Onderhoud

1. Er moet minstens één keer per jaar een
periodieke functionele controle en een
navaarding van de aansluitingen op de
voedingsspanning worden uitgevoerd.

2. Om de isolatieweerstand van de verwarm-
ingselementen op peil te houden, moeten
deze ten minste om de drie maanden
worden ingeschakeld en in bedrijf zijn. Een
bedrijfstijd van 24 uur wordt aanbevolen.
Een kortere bedrijfstijd, van minimaal 4-8
uur, kan voldoende zijn, mits de elementen
hun normale bedrijfstemperatuur bereiken.

Opslag

Als de verwarmer niet binnen drie maanden in
gebruik wordt genomen, moet deze in een droge
ruimte (max. 40% RV) worden bewaard.



Functieoverzicht en

indicatie

Beschrijving van de
onderdelen en LED’s

ID

Benaming

vJP1 vJP1
Geactiveerd Gedeactiveerd
Int/Ext Int/Ext

fig.5
v P4 v P4
Geactiveerd Gedeactiveerd

fig.6

Beschrijving

Q/X9

Debietsensor / Vergrendeling

Debietsensoren zijn aanwezig in verwarmers met een Q_in de modelnaam. In ver-
warmers zonder debietsensor worden in plaats daarvan aansluitklemmen 29 en 30
gebruikt voor het aansluiten van bijvoorbeeld een drukschakelaar.

P1 Interne setpointpotentiometer Interne potentiometer voor instelling van het setpoint. Bij geactiveerde JP1 (zie af-
beelding 4) wordt P1 gebruikt met temperatuursensoren op Sensor 1 (aansluitingen
21,22,23). Functie is onafhankelijk van sensortype (NTC, Pt1000, Pt100). Externe
setpointpotentiometer alleen mogelijk met NTC-sensoren.

P2 Setpointpotentiometer MAX Potentiometer voor het instellen van de maximale temperatuurbeperking. Zie
paragraaf MIN/MAX (optie).

P3 Setpointpotentiometer voor Potentiometer voor het instellen van de minimale temperatuurbeperking. Zie para-

instelling van de minimale graaf MIN/MAX (optie).
temperatuurgrens

JP1 Jumper interne setpointpoten- Activeert of deactiveert het interne setpointpotentiometer P1, zie atbeelding 5.

tiometer

Jp2 Jumper MAX Activeert of deactiveert het setpointpotentiometer voor MAX-begrenzing. Zie
paragraaf MIN/MAX (optie).

JP3 Jumper MIN Activeert of deactiveert het setpointpotentiometer voor MIN-begrenzing. Zie para-
graaf MIN/MAX (optie)..

JpP4 Statusalarmbrug Activeert of deactiveert de statusalarmfunctie op klem 27 en 28, zie atbeelding 6.
Statusalarm wordt normaal gesproken gebruikt om oververhitting aan te geven,
maar kan ook een willekeurige status aangeven, zie LD6

ID Benaming Indicatie / functie

LD1 Bedrijf Knippert groen bij normaal bedrijf. Knippert 1x rood + 2 s pauze bij storing in
sensor 1, 2x rood + 2 s pauze bij storing in sensor 2.

LD3 MODBUS-reset Licht groen op wanneer SW6 is geactiveerd, waardoor het MODBUS-ID-adres
van het apparaat wordt gereset naar 114.

LD4 Triac L1 Licht groen op wanneer de triac voor L1 wordt uitgeschakeld.

LD5 Triac L3 Licht groen op wanneer de triac voor L3 wordt uitgeschakeld. Geldt alleen bij
3-fasen.

LDé6 OVR HEAT Licht rood op voor statusindicatie, bijvoorbeeld bij oververhitting, als JP4 is
geactiveerd en de verbinding tussen de aansluitklemmen 27 en 28 is verbroken.
Vermogensaansturing wordt voorkomen. Zie voor meer informatie het hoofdstuk
Statusindicatie via MODBUS.

LD7 FLOW LOW Met stromingssensor: uit bij luchtsnelheid 21,5 m/s, knippert bij <1,5 m/s maar

20,7 m/s, brandt continu bij <0,7 m/s. Zonder stromingssensor: klem 29 en 30
worden gebruikt, LED uit bij gesloten verbinding, brandt continu bij onderbroken
verbinding. Vermogensaansturing wordt verhinderd. Geldt bij SW8 OFF. Bij SW8
ON wordt de vergrendeling opgeheven.
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Met debietsensor

LD7 / FLOW LOW
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Besturing en
Instellingen

DIP-schakelaars

SW = Schakelaar
De benaming SW wordt in deze handleiding gebruikt om
afzonderlijke schakelaars in het DIP-schakelblok aan te

duiden.

SW1  Stopbits
Wordt gebrui i

stopbits voor communicatie.

SW2  Pariteit 1

MODBUS

DIP

BEasea:

Wordt gebruﬂ(f voor het instellen van de pqrifﬁf
bij communicatie.

SW3  Pariteit 2
Wordt gebruﬂzt in combinatie met SW2 voor het

selecteren van de pariteitsmodus.
SW4  Baudrate 1

Wordt gebruikt voor het instellen vande commu- |

nicatiesnelheid.

SW5  Baudrate 2

Wordt in combinatie met SW4 gebruiktvoorhet — —— ]

selecteren van de communicatiesnelheid.

SW6 Reset (MODBUS)
Wanneer SW6 is geactiveerd, wordt het MOD-

BUS-ID-adres van het apparaat teruggezet naar
114.

SW7  Stuursignaal 0...10V

Wanneer SW7 in de stand ON staat, moet het
stuursignaal 0...10 V of PWM worden aangesloten
op klem 19 en 20. In alle andere gevallen moet
SW7 in de stand OFF staan.

SW8  Vergrendeling / Debietsensor
Wanneer SW8 = OFF geldt normale vergrendeling.
+  ViCi-AL / ViCi-AWL: de batterij moet
worden voorgeregeld ten opzichte van de
luchtstroom via klemmen 29-30. Een verbind-
ing tussen 29-30 staat toe.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL.: de debietsensor
wordt geactiveerd.

Wanneer SW8 = ON wordt de vergrendeling

opgeheven:

*  ViCi-AL / ViCi-AWL: vergrendeling via
klem 29-30 wordt gedeactiveerd.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL: de debietsensor
wordt uitgeschakeld.

Bij SW8 = ON moet de vergrendeling op een

andere manier worden gewaarborgd. Alle model-

len kunnen ook worden vergrendeld op klem 27 en

28, zie LD6 of het hoofdstuk Statusindicatie via

MODBUS.
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Stuursignaal

De besturingskaart is zelfdetecterend en herkent
welke aansluitingen worden gebruikt, maar kan
niet vaststellen of een stuursignaal naar aanslu-
itingen 19 en 20 0...10 V of 2...10 V is. Daar-
om moet SW7 in de stand ,ON“ worden gezet
wanneer het stuursignaal 0...10

V of PWM is. In alle andere gevallen moet SW7
op “OFF” staan.

Energiemeting

Als de verwarmer energiegemeting heeft, moet
deze worden aangestuurd met MODBUS of
0...10 V, en dan moet SW7 op “ON” staan.
Energiemeting is een optie die bij de bestelling
wordt gekozen.




MODBUS-instellingen

DIP-schakelaars 1-6 worden gebruikt voor het
instellen van communicatieparameters voor MOD-
BUS en voor de reset van het MODBUS-adres.

De pijlen op de afbeelding geven de stand van de
schakelaars aan, waarbij omhoog overeenkomt

met AAN en omlaag met UI'T. Wijzigingen in de
instelling van de DIP-schakelaars moeten worden
uitgevoerd met het apparaat spanningsloos.

Na het wijzigen moet de verwarmer opnieuw worden
opgestart om de instellingen te activeren.

Opmerking

Alle communicatieparameters (stopbits, pariteit en
baudrate) moeten correct zijn ingesteld en overeen-
komen met de gebruikte MODBUS-master om de

communicatie te laten werken.

Zie het hoofdstuk over MODBUS-registers voor
een volledige beschrijving van de MODBUS-reg-

isters.

SW1 - Stopbits

SW1 wordt gebruikt voor het instellen van het aan-
tal stopbits bij seri€le communicatie.

SW1 in stand OFF: 1 stopbit

SW1 in stand ON: 2 stopbits

De instelling moet overeenkomen met de gebruikte

MODBUS-master.

1 stopbit 2 stopbits

fig.9

SW2 en SW3 - Pariteit

SW2 en SW3 worden in combinatie gebruikt voor
het instellen van de pariteit.

SW2 UIT, SW3 UIT: Geen pariteit

SW2 UIT, SW3 AAN: Even pariteit

SW2 AAN, SW3 UIT: Oneven pariteit (Odd)

SW2 AAN, SW3 AAN wordt niet gebruikt.

G—

SISl

Geen pariteit

o

Even pariteit

Oneven
pariteit

fig. 10
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SW4 en SW5 - Baudrate
SW4 en SW5 worden in combinatie gebruikt

voor het instellen van de communicatiesnelheid
(baudrate).

SW4 UIT, SW5 UIT: 9 600 baud

SW4 UIT, SW5 AAN: 19 200 baud

SW4 AAN, SW5 UIT: 38 400 baud

SW4 AAN, SW5 AAN: 115 200 baud

De gekozen baudrate moet overeenkomen met de
instelling in de aangesloten MODBUS-apparatuur.

el 1 A S O 1
25 |45 45 |45

9 600 19 200 38 400

115 200

fig. 11

SW6 - MODBUS-adres reset

SW6 wordt gebruikt voor de reset van het MOD-
BUS-ID-adres van het apparaat.

SW6 in stand OFF: Normale werking

SW6 in stand ON: MODBUS-ID-adres wordt
teruggezet naar 114.

Na de reset moet SW6 weer in de stand OFF
worden gezet voordat de normale werking wordt
hervat.

Reset naar MODBUS-standaardadres 114

fig. 12



Bedradingsinstructies

Alarmrelais

Verwarmers waarvan het artikelnummer de let-

ter ,L“ bevat, zijn uitgerust met een potentiaalvrij
alarmrelais dat externe signalering van bedrijfs- of
storingsalarmen mogelijk maakt. Het alarmrelais
heeft een wisselcontact (NO/NC) en wordt aang-
esloten volgens figuur 13. De contacten worden
omgeschakeld bij spanningsuitval of wanneer de
handmatige oververhittingsbeveiliging wordt geac-
tiveerd, en kunnen worden gebruikt voor signalering
naar een bovenliggend systeem.

fig.13

Voedingsspanning

Figuur 14 toont de aansluiting van de voedingss-
panning op de verwarmer. De verwarmer wordt
aangesloten volgens de nominale gegevens op het
typeplaatje. De beschermingsaarde (PE) moet
altijd worden aangesloten. De uitvoering van de
voedingsspanning moet voldoen aan de geldende
voorschriften.

Stuurspanning

Figuur 15 toont de aansluiting van de stuurspanning
van 230 V wisselstroom. De stuurspanning wordt
gebruikt voor besturings- en veiligheidsfuncties en
moet worden aangesloten via een externe schakelaar
of vergrendeling, athankelijk van de eisen van de
installatie.

fig. 15
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fig. 14



Bedradingsinstructies ViCi-AL

1. ViCi-AL
Externe regeling met 0...10 V DC

De verwarmer wordt geregeld via een extern 0...10 V

DC-signaal. Het stuursignaal wordt aangesloten op
de daarvoor bestemde klem volgens de atbeelding.
Het verwarmingsvermogen wordt lineair geregeld
tussen 0 en 100 %.

Bij gebruik van een extern stuursignaal van 0...10 V

DC moet schakelaar SW7 in de stand ON staan.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.

mD D
MAX — O

IO O|O O|OIO|OI seee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 21 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

-+
0..10vDC

2.ViCi-AL
Externe regeling met 2...10V DC

De verwarmer wordt aangestuurd via een extern
2...10 V DC-signaal. Bij 2 V wordt het minimale
vermogen bereikt en bij 10 V het maximale vermo-
gen.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.

O

l

lOlO|O[ [ OOOOOOO0
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

...... 1.
2..10VDC

3.ViCi-AL

Externe regeling met 4...20 mA

De verwarmer wordt aangestuurd via een extern
4...20 mA-signaal dat is aangesloten op de aange-
geven signaalingang. De regeling van het ver-
warmingsvermogen gebeurt proportioneel aan het
ingangssignaal.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.

eeecececsceeeeee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24.25 26 2128

Pt1000 / NTC
(Option MIN/MAX)

4..20mA
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Bedradingsinstructies
ViCi-AWL

4.ViCi-AWL
Externe PWM-regeling

De ViCi-AWL is bedoeld voor aansturing via een
extern PWM-signaal. Het gebruik van PWM-aan-
sturing moet in de fabriek worden geactiveerd

en moet bij de bestelling worden aangegeven.
PWDM-aansturing kan ook via MODBUS worden
geactiveerd. Het verwarmingsvermogen wordt
geregeld met een PWM-signaal. Bij gebruik van een
extern PWM-stuursignaal moet schakelaar SW7 in
de stand ON staan.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.
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PWM

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

Bedradingsinstructies
ViCi-QAL

5.ViCi-QAL
Externe aansturing met 0...10 V DC

verwarmer wordt aangestuurd via een extern 0...10 V
DC-signaal. Het stuursignaal wordt aangesloten op
de daarvoor bestemde klem volgens de atbeelding.
Het verwarmingsvermogen wordt lineair geregeld
tussen 0 en 100 %.

Bij onvoldoende luchtstroom beperkt of schakelt de
stromingssensor het verwarmingsvermogen automa-
tisch uit, wat wordt aangegeven via een LED (LD7 /
FLOW LOW) op de printplaat.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.

T

B NE]
. N i:?j
CIOOCI0OI00I0IO000]

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

-+
0..10VDC

25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)
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6. ViCi-QAL
Externe aansturing met 2...10V DC

De verwarmer wordt aangestuurd via een extern
2...10 V DC-signaal. Bij 2 V wordt het minimale
vermogen verkregen en bij 10 V het maximale ver-
mogen.

Bij onvoldoende luchtstroom beperkt of schakelt de
stromingssensor automatisch het verwarmingsver-
mogen uit, wat wordt aangegeven via een LED

(LD7 / FLOW LOW) op de printplaat.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.

©) 3 O
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-
- ixe
2 =
MIN f
3 o
0000000000000
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Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)
-+
2..10vDC

7.ViCi-QAL
Externe aansturing met 4...20 mA

De verwarmer wordt aangestuurd via een extern
4...20 mA-signaal dat is aangesloten op de aange-
geven signaalingang. De regeling van het ver-
warmingsvermogen gebeurt proportioneel aan het
ingangssignaal. Bij onvoldoende luchtstroom beperkt
of schakelt de stromingssensor het verwarmingsver-
mogen automatisch uit, wat wordt aangegeven via

een LED (LD7 / FLOW LOW) op de printplaat.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.

7
O M\N
000000000000
15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000 /NTC
(Option MIN/MAX)

4..20mA

Bedradingsinstructies
ViCi-QAWL

8. ViCi-QAWL
Externe PWM-regeling

ViCi-QAWL is bedoeld voor aansturing via een
extern PWM-signaal. Het gebruik van PWM-aan-
sturing moet in de fabriek worden geactiveerd

en moet bij de bestelling worden opgegeven.

PWDM -aansturing kan ook via MODBUS worden
geactiveerd. Het verwarmingsvermogen wordt
geregeld met een PWM-signaal. Bij gebruik van een
extern PWM-stuursignaal moet schakelaar SW7 in
de stand ON staan.

Optie MIN/MAX

Kan worden gebruikt met deze aansluitoptie. Zie

paragraaf Min/Max.
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Bedradingsinstructies
MODBUS

Externe besturing in combinatie met
MODBUS
ViCi is voorbereid voor MODBUS-communicatie

en is compatibel met alle aansluitmogelijkheden.
Bij gelijktijdige aansluiting krijgt de besturing via
MODBUS voorrang. Instellingen voor communi-
catie, adres en functie worden uitgevoerd volgens
het hoofdstuk ,Besturing en instellingen. Zie het
hoofdstuk over MODBUS-registers voor een volle-
dige beschrijving van de MODBUS-registers.
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fig. 16

Statusindicatie via MODBUS

Het relais van de verwarmer, voor verwarmers met
-L in de typeaanduiding, kan worden aangesloten op
klemmen 27 en 28 voor het uitlezen van de status via
MODBUES, register 700.

Het is ook mogelijk om een willekeurige statusindi-
catie aan te sluiten via een potentiaalvrij contact.

Een verbinding tussen klem 27 en 28 is vereist om
de verwarmer te laten werken.

Min / Max

De ViCi is uitgerust met een MIN/MAX-functie
voor temperatuurbeperking.

In deze configuratie moet de secundaire sensor

een NTC-sensor (15-10 kQ) of een PT1000 zijn.
Het aanbevolen sensortype is TG-K360. De sensor
wordt aangesloten op klemmen 24 en 25 volgens het
aansluitschema; zie het hoofdstuk met bedradingsin-
structies.

Potentiometer P2 — MAX-temperatuur

Instelbereik: 20 °C (volledig links gedraaid) tot 60
°C (volledig rechts gedraaid). De functie wordt geac-
tiveerd met jumper JP2, zie afbeelding 17.

20°C

N\
—40°C
/

60°C

Gedeactiveerd Geactiveerd

AJP2 AJP2

fig.17
Potentiometer P3 — MIN-temperatuur

Instelbereik: 0 °C (volledig tegen de klok in gedraa-
id) tot 30 °C (volledig rechtsom gedraaid). De func-
tie wordt geactiveerd met jumper JP3, zie atbeelding

18.

0°C

> o
715C

/

30°C

v]P3 vJP3

Gedeactiveerd Geactiveerd

fig. 18



Probleemoplossing

Controle van de luchtstroom

Het luchtdebiet is onvoldoende in verwarmers van
het type -QAL en -QAWL onvoldoende als het
rode LED-lampje naast de luchtstroomsensor con-
tinu brandt.

Het kan ook zijn dat de LED LD7 / FLOW LOW
knippert, wat betekent dat de regelaar het toegestane
uitgangsvermogen beperkt.

Probleemoplossing voor de besturing

Oververhitting

Als de handmatig resetbare oververhittingsbeveilig-
ing is geactiveerd, moet het volgende in acht worden
genomen:

1. Schakel de stroomtoevoer naar de ver-
warmer uit.

2. Het deksel van de verwarmer mag alleen
worden geopend door gekwalificeerd en
bevoegd personeel.

3. Stel vast wat de oorzaak is van het in werk-
ing treden van de oververhittingsbeveiliging
en verhelp deze.

4. Zodra de oorzaak is verholpen, kan de
oververhittingsbeveiliging worden gereset.

Volledige verwarming zonder

regeling » Koppel de draden voor het stuursignaal los en overbrug/kort-
sluit de signaalingang.

o Als de verwarming nu wordt uitgeschakeld, ligt de fout in
het externe stuursignaal.

o Als de verwarming niet wordt uitgeschakeld en er geen led
brandt op de printplaat, kan de storing een kortsluiting in
een triac zijn.

Geen verwarming » Controleer of er voedingsspanning aanwezig is en of de
handmatig resetbare oververhittingsbeveiliging niet is geac-
tiveerd.

« Controleer of alle vergrendelingen gesloten en correct aang-
esloten zijn (Q / X9 — Debietsensor / vergrendeling).
En of de instellingen voor de vergrendeling via DIP-schake-
laar SW8 correct zijn geconfigureerd.

» Controleer of de LED LD6 OVR HEAT geen oververhitting of
actieve vergrendeling aangeeft. Zie het hoofdstuk Statusindi-
catie via MODBUS.

* Controleer de diodes LD4 en LD5; deze moeten continu
groen branden wanneer er vermogen wordt afgegeven.

» Koppel de draden voor het stuursignaal los en sluit bijvoor-
beeld een 9 V-batterij als stuursignaal aan op klemmen 19 en
20. SW7 moet op ON staan.

Als de verwarmer niet start, ligt de fout waarschijnlijk bij de
besturingskaart.
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Turvallisuustiedot

TARKEAA: Lue timi kdyttdohje ennen tuotteen
asentamista, kytkemistd ja kiyttod. Sailytd kdyttdohje
myShempid kdyttod varten.

A VAARA

Ilmaisee vilitontd vaaraa, joka johtaa kuoleman-
tapaus tai vakava loukkaantuminen, ellei sitd
viltetd.

A VAROITUS |

Ilmaisee vaaran, joka voi johtaa kuolemaan tai
vakaviin vammoihin, ellei sitd vilteta.

A VAROITUS
Ilmaisee vaaran, joka voi johtaa lievidn tai
kohtalaiseen henkilévahinkoon, ellei sitd vilteti.

Viittaa tilanteisiin, jotka eivit liity henkil6va-
hinkoihin, kuten laitteiden tai omaisuuden
vahingoittumiseen.

.

Tata laitetta saavat kayttaa yli 8-vuotiaat
lapset, fyysisesti tai henkisesti vammaiset
henkilot seka kokemattomat henkilot, mutta
vain edellyttden, ettd heille on annettu tarkat
ohjeet laitteen toiminnasta ja mahdollisista
riskeista. Lapset eivat saa leikkia laitteella.
Lapset eivat saa suorittaa puhdistusta tai hu-
oltoa ilman valvontaa. Alle 3-vuotiaat lapset
eivat saa olla laitteen 1ahelld ilman jatkuvaa
valvontaa. 3—-8-vuotiaat lapset saavat kytkea
laitteen paalle ja pois paaltd vain, jos se

on sopivassa paikassa ja he ovat saaneet
ohjeet toimintatavoista tai ovat valvonnan
alaisina. Heille on myds kerrottava mahdolli-
sista vaaroista. 3—8-vuotiaat lapset eivat saa
kytked laitetta pistorasiaan, muuttaa asetuk-
sia tai suorittaa huolto- tai kunnossapitotoi-
menpiteita.

A\ VAARA - Sihkéiskun ja vakavan henkilova-

Asennuksen saa suorittaa vain pateva ja
valtuutettu henkil6sto.

lon vaarz

Lammittimen jannite- ja tehotiedot 16ytyvat
kanteen sisapuolelle kiinnitetysta kytkenta-
kaaviosta seka kanteen ulkopuolelle kiinnite-
tysta arvokilpista. Kytkentdkaaviosta 16ytyy
myds tietoa ylikuumenemissuojista.
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A VAROITUS - Toimintahiirion vaara
Sallittu ymparistdn 1ampétila on -20 °C...
+30 °C. Lammitin on valmistettu enintdan 50
°C.

Lammitin on kytkettdva sahkdverkkoon
kiinteasti asennetulla kaapelilla. Kiintedan
asennukseen on sisallytettava kaikkinapa-
inen kytkin. Kaapelilapiviennit on valittava
siten, ettd lammittimen kotelointiluokka
sailyy. LAmmittimen IP-luokka on merkitty
arvokilpaan.

lon vaara

Tyyppien -AL ja -AWL Iammitteissad ilmanno-
peus lammitinten 1api on normaalisti oltava
vahintaan 1,5 m/s. Jos [ammitin on varustet-
tu matalakuormitteisilla lAmmityselementeilla
(mallikoodissa -P), pienin sallittu iimanno-
peus on 0,5 m/s. Lammitin on kytkettava
siten, ettei virransyottda voida kytkea paalle
ilman, ettd siihen kuuluva puhallin kdynnis-
tetdan ennen sita tai samanaikaisesti,

eikd puhallinta saa sammuttaa ilman, etta
[&mmittimen virtasy6ttd katkaistaan ennen
sité tai samanaikaisesti. Riviliitit 29 ja 30 on
asennettava sahkolukitukseen, esimerkiksi
painevalvontakytkimelld, ellei muuta vas-
taavaa turvallista sdhkélukitusta ole.

-QAL- ja -QAWL-tyyppisissa lammittimissa
on sisdanrakennettu virtausanturi, joka
rajoittaa tehoa automaattisesti, kun ilman-
nopeus laskee alle 1,5 m/s, ja sammuttaa
[&mmityksen, kun ilmannopeus laskee alle
0,7 m/s. Naihin lammitimiin tuleva ilma on
suodatettava, jotta ilmavirran mittausjarjest-
elman likaantumisen riski voidaan minimoi-
da.

A VAROITUS - Epiitoivottu seisokin vaara
Jotta jalkildmpdn ylikuumenemissuojat eivat
laukeaisi, jalkipuhallusta tulisi jatkaa, kunnes
uloslampdtila laskee alle 40 °C:n.

Lammitin on CE-merkitty ja valmistettu
seuraavien standardien mukaisesti:

EN 60335-1 / EN 60335-2-30 /

EN 61000-6-2 / EN 61000-6-3 / EN 62233.
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Tuotekuvaus

VFL / VFLPG / VTL / VRA / ovat sihkoisid
suorakulmaisia kanavaldimmitteitd, jotka ovat
tarkoitettu ilmanvaihtoilman limmitykseen yksittdi-
sissd huoneissa, vydhykkeilld tai koko rakennuksissa.
Tuotteita voidaan kiyttid pdd-, esilimmitys- tai
jalkilimpélaitteina ilmanvaihtojirjestelmissi. Kana-
valimmittejd on suunniteltu asennettaviksi suora-
kulmaisiin ilmanvaihtokanaviin, ja niiti on saatavana
useina kokoina ja tehoina, katso kuva 1

fig.1 K= 150mm fér modell M och 200mm f6r ViCi.

Tyyppimerkinta

Kuvassa 2 on esimerkki kanavalimmitteen tyyp-
pimerkinnin rakenteesta. Tyyppimerkintd kuvaa
limmittimen mallia ja teknisid ominaisuuksia, kuten
mallia, mittoja, tehoa, jinniteaikaa, kotelointiluokkaa
(IP) ja muita valittavia vaihtoehtoja.

Alla oleva taulukko esittid esimerkin taydellis-

estd tyyppimerkinnistd seka siitd, miten kukin osa
tulkitaan. Toimitetun tuotteen todellinen tyyppi-
merkinti voi poiketa valitusta mallista ja kokoonpa-
nosta riippuen.

Toteutus Malli Mitat (BxHxD) Teho Verkkojannite | Materiaali | kotelointi- | Sdhkoer- | Lahtoilman limavirran Kaapelili-
(kotelo) luokka istys lampdtila suunta itdnta
VFLPG ViCi-AL | 1200x500x370 | 100kW 400V3 MG 1P43 NI 50°C R RM
fig.2
Mallit VFL - laippaliitoksella Kotelo materiaali MG = Magnelis, ZM 310
VFLPG - sopii PG-lipivientiin S = Ruostumaton teris, EN 1.4301
VTL - tyontéasennukselle SA = Ruostumaton, haponkestivi terds, EN 1.4404
VRA - laitteistokdyttoon
Malli M - Ulkoinen ohjauslaitteisto Sahkoeristys NI = Normaali sihkéeristys
ViCi — Sisddnrakennettu RI = Vahvistettu sihkoeristys
ohjauslaitteisto
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fig.3




ViCi-ohjauskortti

[ ] [ ]
ViCi-ohjauskortin tyyppimerkintd on rakennettu siten, etti se ilmaisee VI C -
selvisti, minki tyyppinen sddtoperiaate ja mitka toiminnot ohjauskor-
tissa on. Merkintd koostuu perusnimestd ViCi, jota seuraavat kirjaimet,
jotka kuvaavat ohjausmenetelmii ja mahdollisia lisdtoimintoja.

Q - Elektroninen virtausanturi

Merkinti Q_tarkoittaa, ettd ohjauskortti on varustettu sisddnraken-
netulla elektronisella virtausanturilla. Virtausanturi valvoo kanavan
ilmavirtausta ja estdd limmitinten toiminnan, jos ilmannopeus on ri-
ittimdton, mika suojaa limmitintd ylikuumenemiselta ja mahdollistaa
asennuksen ilman ulkoista virtausvalvontaa.

O - Anturiohjattu saato

Merkinti O tarkoittaa, ettd ohjauskortti on tarkoitettu limpétilan
s4dtoon anturien avulla. Sddto tapahtuu yhdelld tai kahdella PT100-,
PT1000- tai NTC-tyyppiselld lampétila-anturilla.

NTC-antureita kiytettiessd on mahdollista asettaa ulkoinen asetusar-
vo, kun taas PT100- ja PT1000-antureilla asetusarvon siito voidaan
tehdi vain sisdisesti. Tuloilman minimi- ja maksimilimpétila asetetaan
sisdisesti ohjauskortilla anturityypistd riippumatta.

A - Signaaliohjaus

Merkintd A tarkoittaa, ettd ohjauskortti on tarkoitettu ohjattavaksi
ulkoisella ohjaussignaaliin, esimerkiksi analogisella signaalilla, kuten

0...10 V,2...10 V tai 4...20 mA. Tehonotto siidetdin suhteessa saapu-

vaan ohjaussignaaliin.

AW - PWM

Merkintd W tarkoittaa, ettd ohjauskortti on tarkoitettu ohjattavaksi
PWM:n kautta.

L - Halytysrele

Merkinti L tarkoittaa, ettd limmitin on varustettu potentiaalittomalla
koskettimella varustetulla hilytysreleelld. Hilytysrele ilmaisee esime-
rkiksi jdnnitteen katkeamisen tai manuaalisesti nollattavan ylikuumen-
emissuojan laukeamisen.
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Asennus

Tissi osiossa kuvataan limmitinin oikean asennuk-
sen vaatimukset ja ohjeet. Virheellinen asennus voi
aiheuttaa toimintahdirioitd, ylikuumenemista tai
turvallisuusriskejd.

Asennusmenettely

Asennuksen saa suorittaa vain pitevi henkilosto
ndiden ohjeiden mukaisesti.

1. Tarkista, ettd lAmmitin on tarkoitettu kysei-
selle kanavakokoon, ilmavirralle ja kaytto-
kohteelle.

2. Varmista oikea ilmavirran suunta kyt-
kentarasian sivussa olevan nuolen merkin-
nan mukaisesti.

3. Asenna lammitin vaakasuoraan tai pysty-
suoraan kanavaan sallitussa asennusasen-
nossa kuvan 2 mukaisesti.

4. Kiinnitd Idmmitin kanavajarjestelmaan
voimassa olevien standardien ja vakiintunei-
den asennuskaytantéjen mukaisesti.

5. Varmista, ettad lammittimeen paasee kasiksi
tarkastusta, huoltoa ja mahdollista vaihtoa
varten.

Seuraavassa osassa esitetdin vaatimukset ja rajoituk-
set, jotka on tdytettdvd limmitinten asennuksessa.

Vaatimukset valtuutetulle asentajalle

Asennuksen on suoritettava pitevi ja valtuutettu
henkilosto. Sihkoasennuksen saa suorittaa vain rek-
isterdity sihkoasennusyritys voimassa olevien lakien,
madriysten ja standardien mukaisesti.

Ilmavirran suunta

Ilman ilmavirran suuntaa lipi on aina oltava kyt-
kentirasian sivussa olevan nuolen mukainen. Vaira
ilmavirran suunta voi aiheuttaa ylikuumenemisen ja
toimintahiiriot. Asennettaessa pystysuoraan kanavaan
ilmavirran suunta on oltava ylospiin. Alaspiin suun-
nattu ilmavirta voi aiheuttaa sen, ettd ylikuumenemis-
suojat eivit laukea ajoissa.

Asennusasento

Limmitin voidaan asentaa vaakasuoraan tai pysty-
suoraan kanavaan. Kuvassa 4 on esitetty sallitut ja
kielletyt asennusasennot.
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fig. 4
Seuraavat vaatimukset ovat voimassa:
» Kytkentérasia voidaan sijoittaa sivulle tai

kaantaa enintaan 90°.

* Asennus kytkentarasia yléspain tai alaspain
ei ole sallittua.

Etaisyys palaviin materiaaleihin

Kanavalimmittimen peltikotelon ja puun tai muun
palavan materiaalin vilisen etdisyyden on oltava
vahintaan 100 mm.

Sijoitus kanavajarjestelmassa

Jotta limmitin ldpi kulkeva ilmavirta pysyy tasaisena,
on pidettdvi riittivi etdisyys kanavakulmiin, peltei-
hin, suodattimiin tai muihin komponentteihin.

» Suositeltu vahimmaisetaisyys l[ammittimen
edessé ja takana on lammittimen diagonaa-
lin pituus.

* Riittdmaton etaisyys voi aiheuttaa epatasais-
en ilmavirtauksen ja johtaa ylikuumenemis-
suojan laukeamiseen.

Kosketussuojaus

Huoneeseen johtavat aukot on varustettava kiintedsti
asennetulla ritildlld tai tuloilmaventtiililld, joka estdd

limmityselementtien koskettamisen, jos limmitin ei

ole varustettu integroidulla suojaritilalla.

Eristys

Limmitin voidaan eristaa voimassa olevien ilman-
vaihtokanavia ja ilmanvaihtokoneita koskevien
madriysten mukaisesti.

Seuraavaa on noudatettava:

» Eristyksen on oltava palamaton eristys

» Eristys ei saa peittda kantta, arvokilpia tai
varoituskilpia.

* Kansi on voitava avata aina huoltoa ja tarkas-
tusta varten.



Lampotila- ja ymparistovaatimukset
Kiyttoolosuhteet:

+ Sallittu ymparistdn lampdétila: —20...+30 °C.
* Pienin sallittu tuloilman lampétila: =25 °C.

* Suurin sallittu uloslampdétila: Katso lammitti-
men arvokilpi.

Ilman limpétilavaatimukset on varmistettava asen-
nuksen yhteydessi.

Kasittely ja Huolto

Kasittely

Nostaminen ja asennus on suoritettava turvallisesti,
jotta limmittimen painosta johtuvat henkilévahingot
voidaan estdd. Henkilonsuojaimia, kuten kisineitd,
on kiytettdvi kisittelyn aikana mahdollisten terdvien
reunojen vuoksi. Tarvittaessa on kéytettivd hyviksyt-
tyd nostolaitaa voimassa olevien standardien mukai-
sesti.

Huolto

1. Toimintatarkastus ja virtasy6ttonsa liitdnto-
jen Kiristys on suoritettava vahintaan kerran
vuodessa.

2. Lammityselementtien eristysvastuksen
sailyttdmiseksi ne tulisi kytkea paalle ja
pitdd kadynnissa vahintdan kerran kolmessa
kuukaudessa. Suositellaan 24 tunnin kayt-
tdaikaa. Lyhyempi kayttéaika, vahintaan
4-8 tuntia, voi riittda, edellyttden etta ele-
mentit saavuttavat normaalin kaytt6lampo-
tilan.

Varastointi

Jos limmitin ei oteta kiytt66n kolmen kuukauden
kuluessa, se on siilytettivi kuivassa tilassa (enintddn
40 % suhteellinen kosteus).
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Toimintojen Pt -

o . Kiytossi Ei kiiytossi
yleiskatsaus ja In/Ex InvEx
merkkivalot

v P4 v P4
Komponenttien kuvaus ja Kiytossi Ei kiytossi

LED-valot

Kuva 6
ID Nimike Kuvaus
Q/X9 | Virtausanturi / Lukitus Virtausanturi on limmittimissi, joiden mallimerkinnissd on Q. Limmittimissi,
joissa ei ole virtausanturia, kiytetddn sen sijaan riviliittoja 29 ja 30 esimerkiksi
painekytkimen liittimiseen.
P1 Sisdinen asetusarvopotentio- Sisdinen potentiometri asetusarvon saitimiseen. Kun JP1 on aktivoitu (katso kuva
metri 4), P1:td kiytetddn yhdessi Sensor 1:een kytkettyjen limpétila-anturien kanssa

(liitdnndt 21, 22 ja 23). Toiminto on riippumaton valitusta anturityypistd (NTC,
Pt1000 tai Pt100). Ulkoista asetusarvopotentiometrid voidaan kiyttdd vain yhdessd
NTC-anturien kanssa.

P2 Asetusarvopotentiometri MAX | Potentiometri maksimilimpdtilarajan asettamista varten. Katso kohta MIN/MAX
(valinnainen).
P3 Asetusarvopotentiometri MIN Potentiometri minimilimpétilarajan asettamista varten. Katso kohta MIN/MAX
(valinnainen).
JpP1 Sisdisen asetusarvon asetusarvo- | Kytkee sisiisen asetusarvopotentiometrin P1 péille tai pois pdaltd, katso kuva 4.
potentiometri
JpP2 MAX-silta Kytkee MAX-rajoituksen asetusarvopotentiometrin péille tai pois paaltd. Katso

kohta MIN/MAX (valinnainen).

JP3 MIN-silta Kytkee MIN-rajoituksen asetusarvopotentiometrin paille tai pois pailtd. Katso
kohta MIN/MAX (valinnainen).

JpP4 Tilahilytys Kytkee tilahilytystoiminnon piille tai pois padltd liittimissd 27 ja 28, katso kuva

6. Tilahilytysti kdytetddn yleensd ylikuumenemisen ilmaisemiseen, mutta se voi

ilmaista my6s minkd tahansa tilan, katso LD6

ID Nimike Ilmaisin / toiminto

LD1 Kiytto Vilkkuu vihredni normaalikdytossi. Vilkkuu punaisena kerran, minka jilkeen
seuraa 2 sekunnin tauko, mika ilmaisee vian anturissa 1. Vilkkuu punaisena kahdes-
ti, minkd jilkeen seuraa 2 sekunnin tauko, mikd ilmaisee vian anturissa 2.

LD3 MODBUS-nollaus Palaa vihrednd, kun SW6 on aktivoitu, mika palauttaa laitteen MOD-
BUS-ID-osoitteen arvoon 114.

LD4 Triac L1 Valo palaa vihreini, kun L1:n triac on kytketty pois palti.

LD5 Triac L3 Valo palaa vihreini, kun L3:n triac on kytketty pois péilti. Koskee vain 3-vaihev-
irtaa.

LDe6 OVR HEAT Palaa punaisena tilan ilmaisinana, esimerkiksi ylikuumenemisen yhteydessi, jos JP4

on aktivoitu ja riviliitin 27 ja 28 vilinen yhteys on katkennut. Tehon ohjaus estyy.
Katso lisitietoja kohdasta Tilan ilmaisin MODBUS-viylin kautta.

LD7 FLOW LOW Virtausanturilla: Sammuneena, kun ilmannopeus on 21,5 m/s. Vilkkuu, kun
ilmannopeus on <1,5 m/s mutta 20,7 m/s (tehoa rajoitetaan). Palaa jatkuvasti, kun
ilmannopeus on <0,7 m/s (tehon ohjaus estyy). Ilman virtausanturia: Liitteitd 29

ja 30 kiytetdin. LED-merkkivalo on sammutettu, kun liitintd on kiinni, ja palaa
jatkuvasti, kun liitintd on auki, miki estdd tehon ohjauksen. Koskee tilannetta, jossa

SWS8 on asennossa OFF. Kun SW8 on asennossa ON, lukitus ohitetaan.

87



Virtausanturilla
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Ohjaus ja Asetukset

DIP-kytkimet
SW = Switch

Benidmningen SW anvinds i denna manual for att

ange enskilda omkopplare i DIP-switchblocket.

SW1  Pysiytysbitteji

Kiytetddn viestinnin stopbittien luku-
madran asettamiseen.

SW2  Pariteetti 1

Kaytetddn tiedonsiirron pariteetin asettami-
seen.

SW3  Pariteetti 2
Kiytetidn yhdessi SW2:n kanssa pariteet-

titilan valintaan.

SW4  Siirtonopeus 1

Kiytetddn tiedonsiirtonopeuden asettami-
seen.

SW5  Siirtonopeus (baud) 2
Kiytetdan yhdessi SW4:n kanssa tiedon-

siirtonopeuden valintaan.

SW6 Nollaus (MODBUS)
Kun SW6 on aktivoitu, laitteen MOD-
BUS-ID-osoite palautuu arvoon 114.

SW7  Ohjaussignaali 0...10 V

Kun SW7 on asetettu asentoon ON, ohjaus-
signaali 0...10 V tai PWM on kytkettivi
liittimiin 19 ja 20. Kaikissa muissa tapauksis-
sa SW7 on asetettava asentoon OFF.

SW8  Lukitus / Virtausanturi

Kun SW8 = OFF, kiyt6ssd on normaali

lukitus.

+  ViCi-AL / ViCi-AWL: patteri on
esisiadettiva ilmavirtausta vastaan liit-
timien 29-30 kautta. Liittimien 29-30
vilinen sulkeminen sallii.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL.: virtausan-
turi aktivoidaan.

Kun SW8 = ON, lukitus ohitetaan:

+  ViCi-AL / ViCi-AWL: lukitus liitint-
en 29-30 kautta deaktivoituu.

+  ViCi-QAL / ViCi-QAWL.: virtausan-
turi kytkeytyy pois pdaltd.

Kun SW8 = ON, lukitus on varmistetta-

va muulla tavalla. Kaikki mallit voidaan

asentaa sihkolukitukseen liitteilld 27 ja 28;

katso LD6 tai kohta Tilan ilmaisin MOD-

BUS-viylin kautta.
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Ohjaussignaali

Ohjauskortti tunnistaa liitdnnit automaattisesti,
mutta se ei pysty madrittdmaéin, onko liitdnt6ihin
19 ja 20 tuleva ohjaussignaali 0...10 V vai 2...10
V. Siksi SW7-kytkin on asetettava asentoon
”ON”, kun ohjaussignaali on 0...10

V tai PWM. Kaikissa muissa tapauksissa SW7:n
on oltava asetettuna asentoon "OFF”.

Energiamittaus

Jos limmitteessd on energiamittaus, sitd on
ohjattava MODBUS-protokollalla tai 0...10 V:n
jannitteelld, jolloin SW7:n on oltava asennossa
"ON”. Energiamittaus on tilauksen yhteydessi
valittava lisdvaruste.




MODBUS-asetukset

DIP-kytkimet 1-6 kiytetian MODBUS-vi-
estintdparametrien asettamiseen sekd MOD-
BUS-osoitteen nollauksiin.

Kuvion pylviit osoittavat kytkimien asennon, jossa
ylos vastaa ON-asentoa ja alas vastaa OFF-asentoa.
DIP-kytkimien asetusten muutokset on tehtivi
jannitteettomalld laitteella.

Muutoksen jilkeen limmitin on kidynnistettava
uudelleen, jotta asetukset tulevat voimaan.

Huomautus

Jotta tiedonsiirto toimisi, kaikkien tiedonsiirtopara-
metrien (stopbitit, pariteetti ja siirtonopeus (baud))
on oltava oikein asetettuina ja vastattava kiytettivin

MODBUS-isantilaitteen asetuksia.

MODBUS-rekisterien tiydellinen kuvaus loytyy
MODBUS-rekisterid kisittelevdstd osiosta.

SW1 - Pysaytysbitit

SW1:ti kiytetiidn sarjaliikenteessd kiytettivien stop-
bittien madrin asettamiseen.

SW1 asennossa OFF: 1 stop-bitti

SW1 asennossa ON: 2 stop-bittid

Asetuksen on vastattava kiytettivid MOD-

BUS-isantia.

1 pysiytysbitti 2 pysiytysbitti

Kuva 9

SW2 ja SW3 - Pariteetti
SW2 ja SW3 kiiytetddn yhdessd pariteetin asettami-

seen.
SW2 OFF, SW3 OFF: Ei pariteettia

SW2 OFF, SW3 ON: Parillinen pariteetti (Even)
SW2 ON, SW3 OFF: Pariton pariteetti (Odd)
SW2 ON, SW3 ON ei ole kiytossi.

LSS 1) N =15

3
Ei Parillinen Pariton
pariteettia pariteetti pariteetti
Kuva 10
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SW4 ja SW5 - Siirtonopeus (baud)

SW4 ja SW5 kidytetddn yhdessi siirtonopeuden
(baud) asettamiseen.

SW4 OFF, SW5 OFF: 9 600 baudia

SW4 OFF, SW5 ON: 19 200 baudia

SW4 ON, SW5 OFF: 38 400 baudia

SW4 ON, SW5 ON: 115 200 baudia

Valitun siirtonopeuden on vastattava liitetyn MOD-
BUS-laitteen asetusta.

it W O 1
45 45 45 45

9 600 19 200 38 400

115 200

Kuva 11

SW6 - MODBUS-osoitteen nollaus
SWé:ta kiytetiin laitteen MODBUS-ID-osoitteen

nollaamiseen.

SW6 asennossa OFF: Normaali kiytto

SW6 asennossa ON: MODBUS-ID-osoite palau-
tetaan arvoon 114.

Nollauksen jilkeen SW6 on asetettava takaisin
OFF-asentoon ennen normaalin kiyton jatkamista

Palautus MODBUS-oletusosoitteeseen 114

Kuva 12



Kytkentdaohjeet

Halytysrele

Limmitit, joiden tuotenumerossa on kirjain ’L”, on
varustettu potentiaalittomalla hilytysreleelld, joka
mahdollistaa toiminta- tai vikahilytyksen ulkoisen
merkkivalon. Hilytysreleessi on vaihtokosketin
(NO/NC) ja se kytketdidn kuvan 13 mukaisesti. Ko-
skettimet kytkeytyvit uudelleen jinnitteen katketessa
tai kun manuaalinen ylikuumenemissuoja laukeaa, ja
niitd voidaan kiyttdd signaalin ldhettimiseen ylem-
malle jirjestelmalle.

fig.13

Virtasyotto

Kuvassa 14 esitetddn virtasydtton kytkentd. Lammitin
kytketddn tyyppikilven nimellisarvojen mukaisesti.
Suojamaa (PE) on aina kytkettdvi. Virtasy6tton to-
teutuksen on noudatettava voimassa olevia maardyksii.

Ohjausjannite

Kuvassa 15 esitetiin 230 V AC:n ohjausjinnitteen
kytkentd. Ohjausjidnnitteen kdytetddn ohjaus- ja
turvatoimintoihin, ja se on kytkettiva ulkoisen
kytkimen tai lukituksen kautta laitoksen vaatimusten
mukaisesti.

fig. 15

L1| L2| L3| PE L1] L2| L3| PE

400 V 3~ 440V 3~
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L2 N PE L1] L2 L3 PEg
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z z
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400 V 3N~ 500 V

fig. 14



Kytkentaohjeet ViCi-AL

1.ViCi-AL

Ulkoinen ohjaus 0...10 V DC:lla

ohjataan ulkoisella 0...10 V DC:n signaalilla.
Ohjaussignaali kytketddn kuvan mukaiselle liit-
timelle. Limmitystehoa sdddetidn lineaarisesti vililld
0-100 %.

Kun kiytetddn ulkoista 0...10 V DC -ohjaussig-
naalia, kytkimen SW7 on oltava asennossa ON.

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kdyttdd timin kytkentdvaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

O MAX
]2 =

ILIOOPIOO0IIOI00OI0Y
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 21 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

..... A
0..10vDC

2.ViCi-AL
Ulkoinen ohjaus 2-10V DC:lla

Limmitin ohjataan ulkoisella 2...10 V DC -signaa-
lilla. 2 V:n jinnitteelld saavutetaan pienin teho ja 10
V:n jénnitteelld suurin teho.

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kdyttdd timin kytkentdvaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

O

MAX
A =
glOl cem

ceeecseceececee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

...... 1.
2..10VDC

3.ViCi-AL
Ulkoinen ohjaus 4-20 mA:lla

Limmitin ohjataan ulkoisella 4...20 mA:n signaalilla,
joka on kytketty midritettyyn signaalituloon. Lim-
mitystehon sidit6 tapahtuu suhteessa tulosignaaliin.

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kayttdd timin kytkentivaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

MAX g
# =
glO0] cm

M\N

eeecececsceeeeee
15 16 1718 19 20 21 22 23 24.25 26 2128

Pt1000 / NTC
(Option MIN/MAX)

4..20mA
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Kytkentaohjeet ViCi-AWL

4.ViCi-AWL
Ulkoinen PWM-ohjaus

ViCi-AWL on tarkoitettu ohjattavaksi ulkoisel-

la PWM-signaalilla. PWWM-ohjauksen kéytté on
aktivoitava tehtaalla, ja se on ilmoitettava tilauksen
yhteydessi. PWM-ohjaus voidaan aktivoida my6s
MODBUS-viylin kautta. Limmitystehoa sii-
detdin PWM-signaalilla. Kun kiytetidn ulkoista
PWDM-ohjaussignaalia, kytkimen SW7 on oltava
ON-asennossa.

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kiyttdd timin kytkentivaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

ICG0I0OG0000OI000]

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

Kytkentaohjeet ViCi-QAL

5.ViCi-QAL
Extern styrning med 0...10 V DC

ohjataan ulkoisella 0...10 V DC:n signaalilla.
Ohjaussignaali kytketdin kuvan mukaiselle liit-
timelle. Limmitystehoa sdddetidin lineaarisesti vililld
0-100 %.

Jos ilmavirta on riittimitdn, virtausanturi rajoit-

taa tai katkaisee limmitystehon automaattisesti,
mikd nikyy piirilevyn LED-valona (LD7 / FLOW
LOW).

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kdyttdd timin kytkentdvaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

CIOOCI0OI00I0IO000]

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)

-+
0..10VDC
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6. ViCi-QAL
Extern styrning med 2...10 V DC
Limmitin ohjataan ulkoisella 2...10 V DC-signaa-

lilla. 2 V:n jinnitteelld saavutetaan pienin teho ja 10
V:n jinnitteelld suurin teho.

Jos ilmavirta on riittimitdn, virtausanturi rajoit-
taa tai katkaisee limmitystehon automaattisesti,
mikd nikyy piirilevyn LED-valona (LD7 / FLOW
LOW).

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kiyttdd timin kytkentivaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

©) 3 O
BB
-
- ixe
2 =
MIN f
3 o
0000000000000
15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
Pt1000
TG-K360
(Option MIN/MAX)
-+
2..10vDC

7.ViCi-QAL
Extern styrning med 4...20 mA

Limmitin ohjataan ulkoisella 4...20 mA:n signaalilla,
joka on kytketty midritettyyn signaalituloon. Lim-
mitystehon sdito tapahtuu suhteessa tulosignaaliin.
Riittimittdmin ilmavirran sattuessa virtausanturi
rajoittaa tai katkaisee limmitystehon automaattis-
esti, miki ilmaistaan piirilevyn LED-valolla (LD7 /
FLOW LOW).

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kiyttdd timin kytkentivaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.

7
O M\N
000000000000
15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

Pt1000 /NTC
(Option MIN/MAX)

4..20mA

Kytkentdohjeet ViCi-QAWL

8.ViCi-QAWL

Extern PWM-styrning

ViCi-QAWL on tarkoitettu ohjattavaksi ulkoisel-
la PWM-signaalilla. PWWM-ohjauksen kéytté on
aktivoitava tehtaalla, ja se on ilmoitettava tilauksen
yhteydessi. PWM-ohjaus voidaan aktivoida myds
MODBUS-viylin kautta. Limmitystehoa sii-
detdin PWM-signaalilla. Kun kiytetidn ulkoista
PWM-ohjaussignaalia, kytkimen SW7 on oltava
asennossa ON.

Vaihtoehto MIN/MAX

Voidaan kiyttdd timin kytkentivaihtoehdon kanssa.
Katso kohta Min/Max.
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Kytkentdaohjeet MODBUS

Ulkoinen ohjaus yhdessa MODBUS-
protokollan kanssa

ViCi on valmistettu MODBUS-viestintia varten

ja on yhteensopiva kaikkien kytkentivaihtoehto-

jen kanssa. Samanaikaisessa kytkennissa MOD-
BUS-ohjaus on etusijalla. Viestinti-, osoite- ja
toimintoasetukset tehdddn kohdan Ohjaus ja asetuk-

set, sivu 9, mukaisesti. Taydellinen kuvaus MOD-
BUS-rekistereisti.

|

v O
O
0000000000000

15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

B A
MODBUS

MAX h‘.

MIN P'.

IOO0O0IC000

15 16 17 18 19 20 2122 23 24 25 26 27 28

B A
MODBUS

Kuva 16

Tilan ilmaisin n MODBUS-liitannan kautta

Limmittimen rele, limmittimille, joiden tyyppi-
merkinnissd on -L, voidaan kytked liittimiin 27 ja
28 tilan lukemista varten MODBUS-viylin kautta,
rekisteri 700. On my6s mahdollista kytked valinnain-
en tilan ilmaisin potentiaalivapaan kosketin kautta.
Liitinten 27 ja 28 vilinen sulkeminen on valt-
timitontd, jotta limmitin saa luvan limmittia.
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Min / Max

ViCi on varustettu MIN / MAX -toiminnolla
limpétilan rajoittamista varten.

Téssd kokoonpanossa toissijaisen anturin tulee olla
NTC-anturi (15-10 kQ) tai PT1000. Suositeltava
anturityyppi on TG-K360. Anturi kytketddn liitimi-
in 24 ja 25 kytkentidkaavion mukaisesti, katso kohta
Kytkentiohjeet.

Potentiometri P2 - MAX-lampétila

Sadtoalue: 20 °C (kddnnetty tdysin vastapiivdin) —
60 °C (kddnnetty tdysin myotipiivddn). Toiminto
kytketddn paille JP2-kytkimelld, katso kuva 17.

20°C

> .
—40C

60°C

Inaktiverad Aktiverad

AJP2 AJP2

Kuva 17

Potentiometri P3 - MIN-lampdétila

Sadtoalue: 0 °C (kddnnetty tdysin vastapdivdin) — 30
°C (kddnnetty tdysin myotipdiviin). Toiminto ak-

tivoidaan JP3-sillalla, katso kuva 18.

0°C
N
;@ —15°C
/
30°C
v]P3 v]P3
Inaktiverad Aktiverad

Kuva 18



Vianetsinta

Ilmavirran saato

Ylikuumeneminen

Jos manuaalisesti nollattava ylikuumenemissuoja on
lauennut, on otettava huomioon seuraavaa:

1. Katkaise lammittimen virransyotto.

Ilmavirtaus on riittdmaton limmittimissd, joiden

tyyppi on -QAL ja -QAWL-limmittimissi, jos vir- 2. Lammitinin kansi saa avata vain pateva ja
tausanturin vieressi oleva punainen LED-valo palaa valtuutettu henkilosté.

jatkuvasti. Vaihtoehtoisesti LD7 / FLOW LOW

-merkkivalo voi vilkkua, miki tarkoittaa, ettd sdadin 3. Selvita ja korjaa syy, miksi ylikuumenemis-

rajoittaa sallittua liht6tehoa.

Ohjauksen vianetsinta

suoja on lauennut.

4. Kun syy on korjattu, ylikuumenemissuoja
voidaan nollata.

Taysi lammitys ilman saatoa

Irrota ohjaussignaalin johdot ja oikosulje signaalitulo.

o Jos lammitys nyt kytkeytyy pois paalta, vika on ulkoisessa
ohjaussignaalissa.

o Jos lammitys ei kytkeydy pois paalta eikd mikaan piirilevyn
LED-merkkivalo pala, vika voi olla triacin oikosulku.

Ei ldmmitysta

Tarkista, etta sy6ttdjannite on kytketty ja ettd manuaalisesti
nollattava ylikuumenemissuoja ei ole lauennut.

Tarkista, ettd kaikki lukitukset ovat kiinni ja kytketty oikein (Q /
X9 — Virtausanturi / lukitus).

Tarkista myds, etta lukituksen asetukset DIP-kytkimella SW8
on maaritetty oikein.

Tarkista, ettei LED-merkkivalo LD6 OVR HEAT osoita ylikuu-
menemista tai aktiivista lukitusta. Katso kohta Tilan ilmaisin
MODBUS-vaylan kautta.

Tarkista diodit LD4 ja LD5; niiden tulee palaa tasaisella
vihrealla valolla, kun tehoa annetaan.

Irrota ohjaussignaalin johdot ja kytke esimerkiksi 9 V:n patteri
ohjaussignaaliksi liittimiin 19 ja 20. SW7:n on oltava ON-asen-
nossa.

Jos lammitin ei kaynnisty, vika on todennakdisesti ohjauskor-
tissa.
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MODBUS Input Registers

Register Num. | SW variable Read Datatype | Write | Description Range
1 SENSOR1_DEG_NTC1 intl6 NA | Temperature measured from sensorl NTC -
TG-K300 (-30...430 °C)
2 SENSOR1_DEG_NTC2 intl6 NA | Temperature measured from sensorl NTC -
TG-K330 (0...+30 °C)
3 SENSOR1_DEG_NTC3 intl6 NA | Temperature measured from sensorl NTC -
TG-K360 (0...+60 °C)
4 SENSOR1_DEG_NTC4 intl6 NA | Temperature measured from sensorl NTC -
TG-K350 (20...50 °C)
5 SENSOR1_DEG_NTC5 intl6 NA | Temperature measured from sensorl NTC -
TG-K370 (40...70 °C)
6 SENSOR1_DEG_NTC6 intl6 NA | Temperature measured from sensorl NTC -
TG-K3120 (60...120 °C)
7 SENSOR1_DEG_PT1000 intl6 NA | Temperature measured from sensorl PT1000 -
8 SENSOR1_DEG_PT100 intl6 NA | Temperature measured from sensorl PT100 -
9 SENSOR1_RES_NTC intl6 NA | Resistance measured from sensorl NTC -
10 SENSOR1_ERROR_STATE uint8 NA | Sensorl Error state -
NTC=1
PT1000 =2
PT100=3
SHORT NTC/PT1000 = 4
SHORT PT100 =5
21 SENSOR2_DEG_NTC1 int16 NA | Temperature measured from sensor2 NTC -
TG-K300 (-30...+30 °C)
22 SENSOR2_DEG_NTC2 intl6 NA | Temperature measured from sensor2 NTC -
TG-K330 (0...+30 °C)
23 SENSOR2_DEG_NTC3 intl6 NA | Temperature measured from sensor2 NTC =
TG-K360 (0...+60 °C)
24 SENSOR2_DEG_NTC4 int1l6 NA | Temperature measured from sensor2 NTC -
TG-K350 (20...50 °C)
25 SENSOR2_DEG_NTC5 intl6 NA | Temperature measured from sensor2 NTC -
TG-K370 (40...70 °C)
26 SENSOR2_DEG_NTC6 intl6 NA | Temperature measured from sensor2 NTC -
TG-K3120 (60...120 °C)
27 SENSOR2_DEG_PT1000 intl6 NA | Temperature measured from sensor2 PT1000 -
28 SENSOR2_DEG_PT100 intl6 NA | Temperature measured from sensor2 PT100 -
29 SENSOR2_RES_NTC int16 NA | Resistance measured from sensor2 NTC -
30 SENSOR2_ERROR_STATE uint8 NA Sensor2 Error state -
NTC-=1
PT1000 = 2
PT100=3
SHORT NTC/PT1000 = 4
SHORT PT100 = 5
50 Main_FsPdiff intl6 NA | Momentary airflow value -
51 Main_FlowSensMedian intl6 NA | Median airflow value -
52 Main_FlowSensAvg intl6 NA | Average airflow value, Affected by filter “Main_FlowSensFltr.time” -
53 Main_FsDisabled uint8 NA | State of dipswitch 8 -
0=Flowsensor active
1=Flowsensor deactivated
61 PS_state uint8 NA | State of external pressure switch (terminal 29&30) 0/1
90 ePSENT_4-20mA_IN - - Value of 4-20mA input (terminal 18) 0-1000
91 ePSENT_0-10V_IN - - Value of 0-10V input (terminal 20) 0-1000
92 ePSENT_2-10V_IN - - Value of 2-10V input (terminal 20) 0-1000
100 OUTPUT_CTRL_TRIAC_STATE uint8 NA | TRIAC_STATEs (bitO=triacl, bit1=triac3) -
101 OUTPUT_CTRL_RLY1_STATE uint8 NA | Relay 1 state/0- OFF/1- ON -
102 OUTPUT_CTRL_RLY2_STATE uint8 NA | Relay 2 state /0 - OFF /1 - ON -
103 OUTPUT_CTRL_RLY3_STATE uint8 NA | Relay 3 state /0 - OFF/1 - ON -
104 OUTPUT_CTRL_RLY4_STATE uint8 NA | Relay 4 state /0 - OFF /1 - ON -
105 OUTPUT_CTRL_RLYS5_STATE uint8 NA | Relay 5state /0 - OFF /1 - ON -
106 OUTPUT_CTRL_RLY6_STATE uint8 NA | Relay 6 state /0 - OFF /1 - ON -
110 OUTPUT_CTRL_REQ_ uintl6 NA | Inputted setpoint 0-1000 = 0-100%
111 OUTPUT_CTRL_FINAL uintl6 NA | Output after limitation by airflow and MIN/MAX potentiometers 0-1000 = 0-100%
112 CtrlMux_PowerLevel - - Power level requested from Ain/temp/modbus 0-1000 = 0-100%
115 OUTPUT_CTRL_TRIAC uintl6 NA 0-1000 = 0-100%
120 OUTPUT_CTRL_MODE uint8 NA | SEQ=0, BIN=1 (set via relayboard DIP switch) -
121 OUTPUT_CTRL_STEP_COUNT uint8 NA | 0-6 (set via relayboard DIP switch) -
200 TempReg_Setpoint intl6 NA -
201 TempReg_InpValue int16 NA | Temp from sensor 1 Value in °C * 10
202 TempLim_InpValue intl6 NA | Temp from sensor 2 Value in °C * 10
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Register Num. | SW variable Read Datatype | Write | Description Range
203 TempLim_InpSetpointLo int16 NA | Value from “MIN” potentiometer (if enabled by jumper) -
204 TempLim_InpSetpointHi int16 NA | Value from “MAX” potentiometer (if enabled by jumper) -
205 TempLim_status int8 NA | 0= NotSet -

1 = Running

2 = Running_Lo_act

3 = Running_Hi_act

-1 = Errorl_Timeout

-2 = ModuleError
206 TempReg_status int8 NA -
220 Sensor1ActType - - 0=NONE -

1=NTC

2 =PT1000

3 =PT100
221 Sensor1Error - - 0 = no error -

1=NTC

2 = PT1000

3=PT100

4 = shortNTC/PT1000

5 = shortPT100
222 Sensor2ActType - - 0=NONE -

1=NTC

2 = PT1000

3 =PT100
223 Sensor2Error - - 0 = no error -

1=NTC

2 =PT1000

3=PT100

4 = shortNTC/PT1000

5 = shortPT100
331 &av.FlowUpperLimit intl6 NA -
332 &nv.FlowLowLimit int16 NA -
333 &Main_FlowPowerLimit uintl6 NA | Maximum output due to flow reduction 0-1000 = 0-100%
700 OVRH_state uint8 NA | Overheat state (O=normal, 1=overheat) 0/1
800 CtrlMux_PowerLevel uint8 NA | Scaled power level (same as reg 112, but scaled 0-255) 0-255
801 CtrlMux_Timeout uint8 NA | Watchdog timeout in seconds 10
803 CtrlMux_status int8 NA -
804 AinHdlIr_ActInp int8 NA | Active analog input -
805 AinHdIrOutput_0_255 uintl6 NA | Output scaled to 0-1000 0-1000 ==

10x(0-100%)

806 AinHdlIr_Timeout uint8 NA | Analog input timeout -
807 AinHdIrOutput_0_255 uint8 NA | Output scaled to 0-255 0-255
808 TempLim_InpTimeout uint8 NA | Input timeout for temp limit -
809 TempLim_power_inp uint8 NA | Input power level -
810 TempLim_power_lo uint8 NA | Low power limit -
811 TempLim_power_hi uint8 NA | High power limit =
812 TempLim_power_output uint8 NA | Output power level (same as reg 3009) 0-255
813 TempReg_power uint8 NA | Output power level (same as reg 5005) 0-255
900 Fw version A-x-xxx - - Firmware version major -
901 Fw version x-A-xx = = Firmware version minor =
902 Fw version x-x-AAA - - Firmware version build -

MODBUS Holding Registers

Register Number | SW Variable Read Datatype Write Description Range Default Value
1001 CtrlMux_ActChannel int8 uint8 -1 = Not set - -
0 = No Source
1 = TempReg
2=Ain
3 = Modbus
1002 CtrlMux_PowerLevel uint16 uint16 range 0-1000 == 10x(0-100%) 0-1000 0
1003 Main_FlowSensFltr.time int32 int16 Filter that affects input register”FlowSens Avg” - 0
1004 MB_AIN_CONF uint8 uint8 Ain_CONF (0=AUTO, 1=PWM) - 0
1005 MB_Slave_Address uint8 uint8 MB_Slave_Address 1-255 114
1012 MB_SENSOR1_CONF uint8 uint8 MB_SENSOR1_CONF (0=AUTO, 1=NTC, - 0
2-PT1000, 3=PT100)
1013 MB_SENSOR2_CONF uint8 uint8 MB_SENSOR1_CONF (0=AUTO, 1=NTC, - 0

2=PT1000, 3=PT100)
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Notice

Dokumentet kan innehéilla tekniska avvikelser eller
tryckfel. VEAB Heat Tech AB kan utveckla och/
eller f6rindra produkten och/eller broschyren utan
att meddela detta.

It is possible that the document include technical
inaccuracies or typographical errors. VEAB Heat
Tech AB may make improvements and/or changes
in the products and/or the brochure at any time
without notice.

Das Dokument kann technische Abweichungen
oder Druckfehler enthalten. VEAB Heat Tech AB
kann das Produkt und die Broschiire ohne Mittei-
lung entwickeln und/oder verindern.

Ce document peut contenir des différences tech-
niques ou des fautes d'impression. VEAB Heat
Tech AB est habilité a développer et/ou modifier les

produits et/ou la brochure sans préavis.

Het document kan technische afwijkingen of
drukfouten bevatten. VEAB Heat Tech AB kan het
product en/of de brochure vervangen en/of wijzigen
zonder dit mede te delen.

Asiakirjassa voi olla teknisid poikkeamia tai pain-
ovirheiti. VEAB Heat Tech AB voi kehittid ja/tai

muuttaa tuotetta ja/tai esitettd ilmoittamatta siita.

Company information

Manufacturer

VEAB Heat Tech AB
Stattenavigen 50

281 33 Hassleholm
SWEDEN

Contact Details

Phone: +46 451 485 00
Email: veab@veab.com
Website: www.veab.com

Technical Support & Spare Parts

For technical support, spare parts, or documentation,
contact VEAB via the channels listed above or visit
www. veab.com

Warranty and Terms of Sale

Information regarding warranty and the applicable
terms of sale for VEAB Heat Tech AB is available

on our website.

For the complete and most up to date terms, please
visit: https://veab.com/forsaljningsvilkor

We recommend reviewing these terms prior to in-

stallation, commissioning, or use of the product.
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